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บทที่ 1 

บทนำ 

1.1 ความเป็นมาและความสำคัญของโครงงาน 

จากเหตุการณ์ลืมเด็กไว้ในรถท้ังรถตู้รถโรงเรียน หรือแม้แต่รถส่วนตัว จนเกิดโศกนาฏกรรม

ซ้ำแล้วซ้ำเล่าเด็กหลายคนต้องสังเวยชีวิตเพราะความร้อนและขาดอากาศหลายใจให้กับความหละหลวม

ความพลั้งเผลอ ของผู้ใหญ่ ขณะที่หลายคนอาจยังพอโชคดีที่ได้รับความช่วยเหลือทันท่วงที แต่ก็ใช่ว่า

ความโชคดีจะมีตลอดไป 

จากกรณี ข่าวเหตุการณ์ ด.ญ.วัย 7 ขวบ นักเรียนชั้น ป.2 โรงเรียนแห่งหนึ่งใน จ.ชลบุรี เสียชีวิต

ภายในรถตู้รับส่งของโรงเรียน จึงมีงานวิจัยหนึ่งบอกว่า อุณหภูมิในรถท่ีจอดท้ิงไว้กลางแดด สามารถสูงขึ้น

ได้เร็วมาก แค่เพียง 5 นาทีก็สูงถึง 75% ของอุณหภูมิสูงสุดแล้ว และภายใน 15 นาทีจะถึงจุดที่อุณหภูมิในรถ

สูงสุด และอีกงานวิจัยพบว่า การที่เด็กอยู่ในรถที่จอดกลางแดดเพียง 20 นาที (อุณหภูมิตั้งต้น 28 องศา

เซลเซียส) ก็ทำให้เด็กอยู่ในภาวะที่อันตรายแล้ว ดังนั้นการปล่อยเด็กในรถไว้ไม่นาน ไม่เกินชั่วโมง ก็อาจ

ทำให้เด็กเสียชีวิตได้ 

ดั้งนั้นคณะผู้จัดทำมองเห็นความสำคัญจึงจัดทำโครงงานสิ่งประดิษฐ์ เพื่อไว้คอยแจ้งเตือนคนขับรถ

ทราบเพื่อให้การช่วยเหลือผู้ประสบเหตุอย่างทันท่วงที           

คุณสมบัติของระบบแจ้งเตือนเม่ือมีเด็กติดอยู่ในรถยนต์ 

สามารถใช้เซนเซอร์ตรวจจับการเคลื่อนไหวตรวจจับเด็กที่เคลื่อนไหวติดอยู่ในรถได้ เพื่อแจ้ง

เตือนส่งไปยังคนขับรถผ่านเครือข่ายโทรศัพท์โดยใช้ซิมการ์ด 

1.2 วัตถุประสงค์ของโครงงาน 

1.2.1 เพื่อตรวจสอบเด็กท่ีติดอยู่ในรถ 

 1.2.2 เพื่อแจ้งเตือนให้คนขับรถทราบเมื่อมีเด็กติดอยู่ในรถ 
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1.3 ขอบเขตของโครงงาน 

1.3.1 ตรวจจับการเคล่ือนไหวของเด็กท่ีติดอยู่ในรถโดย เซนเซอร์ ตรวจจับการเคล่ือนไหว 

1.3.2 สามารถแจ้งเตือนหากมีเด็กติดอยู่ในรถ โดยเสียงฉุกเฉิน การโทรเข้าโทรศัพท์มือถือ และการ

ส่งข้อความ SMS  

1.4 ผลที่คาดว่าจะได้รับ 

1.4.1 ช่วยลดการสูญเสียหรืออันตรายต่อเด็ก 

1.4.2 สามารถแจ้งเตือนเมื่อมีเด็กติดอยู่ในรถได้ทันท่วงที 

1.4.3 สามารถนำไปต่อยอดและพัฒนาไปใช้ในชีวิตจริงได้ 

1.5 หน่วยงาน/สถานที่ ที่สามารถนำผลงานไปใช้ประโยชน์ได้ 

1.5.1 ผู้ปกครองท่ีมีเด็กเล็ก 

1.5.2 รถโรงเรียนและรถท่ัวไป 
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บทที่ ๒ 

         ทฤษฎีและหลักการที่เกีย่วข้อง 

การทำโครงงานนี้จะต้องศึกษาการทำงานของอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ต่างๆ ให้เข้าใจอย่างละเอียด

ก่อนท่ี จะประกอบส่วนต่างๆ เข้าด้วยกันอุปกรณ์ท่ีสำคัญของโครงงานคือเซนเซอร์ตรวจจับการเคล่ือนไหว 

นอกจากนั้นจะต้องสามารถเขียนโปรแกรมควบคุมระบบตรวจจับการเคล่ือนไหวให้สามารถทำงานได้ตาม 

วัตถุประสงค์ ต้องมีการวิเคราะห์และหาข้อมูลในส่วนนั้นๆ เพื่อเป็นข้อมูลท่ีจะนำไปใช้ในการทำโครงงาน 

และเพื่อพัฒนาต่อ ทางคณะผู้จัดทำโครงงานได้ลำดับหัวข้อเพื่อการศึกษาข้อมูลต่าง ๆ ดังนี 

2.1. หลักการทำงานและรายละเอียดของบอร์ด  Arduino UNO R3 IC SMD 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 2.1 Arduino  UNO R3 IC SMD 
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2.1.1. ขา INPUT/OUTPUT แบบ DIGITAL จะมีจำนวนขาใช้งานทั ้งหมด 14 ขา ซึ ่งสามารถ
กำหนดให้เป็นขา INPUT หรือขา OUTPUT ก็ได้ ตามการเขียนโปรแกรม โดยขานี้จะทำงานท่ีระดับแรงดัน 
5 โวลท์ดีซี กระแสท่ีสามารถจ่ายและรับได้ 20 มิลลิแอมป์ โครงสร้างภายในขาจะมีตัวต้านทานแบบพูลอัพ
ต่ออยู่ ค่าประมาณ 20-50 กิโลโอห์ม 

นอกจากนั้นในบางขายังสามารถกำหนดฟังก์ช่ันพิเศษได้ เช่น 
- ขา 0 (RX) และขา 1 (TX) ใช้ในการติดต่อส่ือสารแบบอนุกรมในระดับ TTL 
- ขา 2 และขา 3 เป็นขา Interrupt จากภายนอก ตามฟังก์ช่ัน attachInterrupt() 
- ขา PWM ได ้แก ่  ขา 3,5,6,9,10 และ 11 เป ็นขา OUTPUT ขนาด 8 บ ิต ตามฟ ังก ์ ช่ัน 

analogWrite() 
- ขา 10 (SS), ขา 11 (MOSI), ขา 12 (MISO) และขา 13 (SCK) เป็นขาที่ใช้ในการติดต่อสื่อสาร

แบบ SPI โดยการใช้ไลเบอรี่ SPI  
- ขา 13 เป็นขาท่ีต่ออยู่กับ LED บนบอร์ด โดยถ้ากำหนดเป็นขา OUTPUT และมีค่าเป็น High ตัว 

LED จะติด แต่ถ้ากำหนดเป็น Low ตัว LED จะดับ 
2.1.2 ขา INPUT แบบ ANALOG จะมีจำนวนขาใช้งานท้ังหมด 6 ขา ซึ่งในแต่ละขาจะมีระดับ

แรงดันสูงสุด 5 โวลท์ เมื่อเทียบกับกราวน์ และมีความละเอียดขนาด 10 บิต 
2.1.3. ขา Vin เป็นขารับแหล่งจ่ายไฟจากภายนอก ถ้าทำการจ่ายไฟเข้าท่ีขานี้ ไม่ควรทำการ

จ่ายไฟผ่านขั้ว USB และขั้ว DC-IN 
 2.1.4. ขา Vout 5V เป็นขาจ่ายไฟบวกขนาด 5 โวลท์ดีซี 
  2.1.5. ขา Vout 3.3V เป็นขาจ่ายไฟบวกขนาด 3.3 โวลท์ดีซี กระแสสูงสุด 50 มิลลิแอมป์ 
  2.1.6. ขา GND เป็นขากราวน์ของวงจร 
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2.2 วิธีการลง Driver ของบอร์ด UNO R3 บน Windows OS (เฉพาะบอร์ดที่ใช้ CH340) 
   2.2.1. ทำการดาวน์โหลด Driver CH341SER.EXE ได้ท่ี www.futurekit.com 
   2.2.2. เมื่อทำการดาวน์โหลดเสร็จ ให้ทำการ Install Driver โดยดับเบิ้ลคล๊ิกไฟล์ 
CH341SER.EXE 

 

 

 รูปที่ 2.2 โปรแกรม Driver สำหรับ CH340  

    2.2.3. กดปุ่ม INSTALL เพื่อทำการ install Driver 

 

รูปที่ 2.3 รูปขั้นตอนการ install 

   2.2.4. เมื่อทำการ install เสร็จเรียบร้อยแล้ว จะขึ้นข้อความดังรูป กดปุ่ม OK และกด
ปิดโปรแกรม 

https://image.makewebeasy.net/makeweb/0/EeZNluzYD/UNO_Starter_Kit/2_Program.jpg?v=202012190947
https://image.makewebeasy.net/makeweb/0/EeZNluzYD/UNO_Starter_Kit/3_Setup.jpg?v=202012190947
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รูปที่ 2.4 เม่ือทำการ install เสร็จเรียบร้อยแลว้  

วิธีดู Com Port ที่ต่อกับบอร์ด UNO R3 
1.) ทำการต่อบอร์ด UNO R3 เข้ากับเครื่องคอมพิวเตอร์ 
2.) เข้าไปยังส่วนของ Devices Manager ในคอมพิวเตอร์ของเรา (ในกรณีท่ีหาไม่เจอ ให้ทำการคล๊ิกขวาท่ี 
My Computer หรือ This PC ท่ีหน้า Desktop จากนั้นให้เลือก Properties จะสังเกตเห็นข้อความ 
Devices Manager ให้ทำการคล๊ิก) 
3.) สังเกตท่ี Ports (COM & LPT) ดังรูปตัวอย่าง จะเป็น USB-SERIAL CH340 (COM6) นั่นคือ ตำแหน่ง 
Com Port ของบอร์ด Arduino บนเครื่องคอมพิวเตอร์ของเรา (บางเครื่องอาจจะแตกต่างจากนี้) 

 

 

รูปที่ 2.5 รูปแสดง Com Port ใน Devices Manager  

 

https://image.makewebeasy.net/makeweb/0/EeZNluzYD/UNO_Starter_Kit/4_Setup_2.jpg?v=202012190947
https://image.makewebeasy.net/makeweb/0/EeZNluzYD/UNO_Starter_Kit/5_Com_Port.jpg?v=202012190947


7 

2.3 รูปแบบการเขียนโปรแกรมบน Arduino 

 

 
รูปที่ 2.6 เขียนโปรแกรมบน Arduino 

2.3.1. เขียนโปรแกรมบนคอมพิวเตอร์ ผ่านทางโปรแกรม ArduinoIDE 

2.3.2. หลังจากท่ีเขียนโค้ดโปรแกรมเรียบร้อยแล้ว ให้ผู้ใช้งานเลือกรุ่นบอร์ด Arduino ท่ีใช้และหมายเลข 

Com Port 

 

 

 

รูปที่ 2.7 เลือกรุ่นบอร์ด Arduino ที่ต้องการ Upload Code 

https://gestyy.com/wBKDAQ
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รูปที่ 2.8 เลือกหมายเลข Com Port ของบอร์ด 

2.3.3. กดปุ่ม Verify เพื่อตรวจสอบความถูกต้องและ Compile โค้ดโปรแกรม จากนั้นกดปุ่ม Upload 

โค้ดโปรแกรมไปยังบอร์ด Arduino ผ่านทางสาย USB เมื่ออับโหลดเรียบร้อยแล้ว จะแสดงข้อความบน

แถบข้างล่าง “Done uploading” และบอร์ดจะเริ่มทำงานตามท่ีเขียนโปรแกรมไว้ได้ทันที 

 
รูปที่ 2.9 Upload โค้ดโปรแกรม 
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2.4 หลักการเซ็นเซอร์ตรวจจับความเคลื่อนไหว (Motion Sensor) 

 

รูปที่ 2.10 เซ็นเซอร์ตรวจจับความเคลื่อนไหว (Motion Sensor) 

      PIR sensor เป็นแผงวงจรตรวจจับความเคล่ือนไหวด้วยการตรวจวัดความร้อน สามารถวัดได้ไกลถึง 

6 เมตร มีขนาดเล็ก ถูกออกแบบมาให้ใช้งานกับไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ง่ายโดยใช้ขาเช่ือมต่อเพียง 1 ขา 

และ สามารถเลือกโหมดสัญญาณเอาต์พุตได้ 

2.4.1 คุณสมบัติของเซ็นเซอร์ตรวจจับความเคลื่อนไหว (Motion Sensor)  

1.) ใช้ไฟเล้ียง +3 ถึง +5 โวลต์ ต้องการกระแสไฟฟ้ามากกว่า 3 มิลลิแอมป์ 

2.) สามารถตรวจจับความเคล่ือนไหวได้ในช่วง 6 เมตร 

3.) รัศมีในการตรวจจับ 120 องศา - สัญญาณเอาต์พุต 1 บิต 

4.) อุณหภูมิในการทำงานอยู่ในช่วง 0 ถึง 50 องศาเซลเซียส (ใช้ในพื้นท่ีร่ม) 

5.) ใช้เวลาในการเรียนรู้สภาพแวดล้อม 10 ถึง 60 วินาทีในช่วงเวลานี้ควรจะมีตามการเคล่ือนไหว

น้อยท่ีสุดในพื้นท่ีท่ีมีการตรวจจับ เพื่อให้สามารถทำงานได้อย่างถูกต้อง 

6.) ขนาด 32.2 มิลลิเมตร × 24.3 มิลลิเมตร × 25.4 มิลลิเมตร (กว้าง × ยาว × สูง) 
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รูปที่ 2.11 ภาพแสดงรูปโครงสร้างส่วนต่าง ๆ ภายในตัวของ PIR Sensor 

 

รูปที่ 2.12 รูปแสดงลักษณะการตรวจจับการเคลื่อนไหวของ PIR Sensor 

2.4.2  ส่วนประกอบที่สำคัญของ PIR sensor 

 1.) เลนส์ หน้าท่ี สำหรับควบคุมหรือโฟกัสพื้นท่ีในการตรวจจับความเคล่ือนไหว 

 2.) เซ็นเซอร์ หน้าท่ี เป็นตัวแปลงพลังงานความร้อนจากรังสีอินฟราเรด มาเป็นสัญญาณทาง

ไฟฟ้า 
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โหมดสัญญาณเอาต์พุต    

โหมดสัญญาณเอาต์พุตสามารถเลือกใช้งานได้2 แบบ คือ 1. สัญลักษณ์ H (HIGH) หมายถึง เอาต์พุต

เป็นลอจิก 0 เมื ่ออยู่ในสภาวะปกติ และเอาต์พุตเป็น  ลอจิก 1 เมื ่อตรวจจับความเคลื ่อนไหวได้ 2. 

สัญลักษณ์L (LOW) หมายถึง เอาต์พุตเป็นลอจิก 0 เมื่ออยู่ในสภาวะปกติ และเอาต์พุตเป็นลูกคล่ืน ลอจิก 

1 สลับกับ 0 อย่างต่อเนื่อง(pulse) เมื ่อตรวจจับความเคล่ือนไหวได้ สัญญาณ Output ในโหมด H 

(Retriggering) 

 

รูปที่ 2.13 ภาพแสดงสัญญาณ Output ในโหมด H (Retriggering) 

เมื ่อ PIR สามารถตรวจจับการเคลื่อนไหวได้จะส่งสัญญาณ Output ออกมาโดยจะส่ง Output 

ออกมาค้าง สถานะเอาไว้จนกว่าจะไม่มีการเคลื่อนไหวจึงจะเปลี่ยนสถานะกลับไปยัง สถานะปรกติ และ

จะเข้าสู่ช่วง Ti ซึ่ง ในช่วงนี้ตัว PIR จะไม่ตอบสนองการเคล่ือนไหวใดๆ 
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สัญญาณ Output ในโหมด L (Non - Retriggering) 

 

รูปที่ 2.14 ภาพแสดงสัญญาณ Output ในโหมด L (Non - Retriggering) 

ในโหมด L (Non - Retriggering) เมื่อตรวจจับการเคลื่อนไหวได้ PIR จะส่ง Output ออกมาและ

จะส่งออกมา ค้างเอาไว้ในช่วงเวลาหนึ่ง (Tx) และจะเปลี่ยนสถานะกลับตามเดิม ถึงแม้ว่าในขณะนั้นจะ

ยังคงมีการ เคล่ือนไหวอยู่หรือไม่ และจะเข้าสู่สถานะ Ti คือจะไม่รับรู้การเคล่ือนไหวไปช่ัวขณะหนึ่ง 

 

 

 

 

 



13 

ส่วนต่าง ๆ ที่สำคัญของ Motion Sensor ประกอบด้วย 

 

  รูปที่ 2.15 ส่วนต่างๆ ที่สำคัญของ (Motion Sensor) 

2.4.3 ส่วนต่าง ๆ ที่สำคัญของ Motion Sensor ประกอบด้วย 

1.) ขาไฟเล้ียง (+5V) สำหรับต่อไฟเล้ียงแรงดัน +3.3 ถึง +5 โวลต์ 

2.)  ขาเอาต์พ ุต (Digital OUT) เป็นสัญญาณทางออก สำหรับต่อเข ้าก ับขาอินพ ุตของ

ไมโครคอนโทรลเลอร์ 

3.)  ขากราวน์(GND) สำหรับต่อกราวด์0 โวลต์ 

4.)  Protection Diode ใช้ป้องกันจ่ายไฟเล้ียง 5โวลต์กลับข้ัว 

5.)  3VDC Regulator ควบคุมแรงดัน 5 โวลต์ให้ลดลงเหลือ 3 โวลต์ 

6.)  BISS0001 PIR Chipเป็นไอซีควบคุมการทำงาน ขยายสัญญาณ และคอมพาราเตอร์สัญญาณ

ทางออก 

7.)  Retrigger Setting Jumper ทำหน้าท่ีเลือกโหมดการทำงานระหว่างL หรือ H 

8.)  Delay Time Adjust เป็นความต้านทานปรับค่าได้ ปรับแต่งการหน่วงเวลาของสัญญาณ

ทางออก 

9.)  Sensitivity Adjustเป็นความต้านทานปรับค่าได้ ปรับแต่งระยะการตรวจจับของ PIR Senso 
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วงจรภายในของ Motion Sensor 

 

รูปที่ 2.16 ภาพแสดงรูปวงจร Motion sensor 

 

รูปที่ 2.18 ภาพแสดงรูปตัวอย่างการต่อใช้งาน Motion sensor กับบอร์ด Arduino 

2.5 หลักการทำงานของ SIM CARD 

 Sim card ซ ิ ม ก า ร ์ ด  ( Sim) ย ่ อ ม า จ า ก  subscriber identity module or subscriber 

identification module เป็นอุปกรณ์สื ่อสารที่ใช้คู ่กับโทรศัพท์ สำหรับไว้ใส่ในมือถือทุกเครื ่องหรือ  

แม้กระท่ังสมาร์ทโฟนเพราะมันเป็นหมายเลขเครื่องและเป็นส่ิงสำคัญในการติดต่อส่ือสาร เนื่องจากฝังชิพ

รหัส ของแต่ละเครือข่ายอยู่ด้านใน ซิมการ์ด ทำให้เครื่องโทรศัพท์ต่าง ๆ มีความจำเป็นต้องใช้ในการ

เช่ือมต่อ เครือข่ายและเพื่อติดต่อส่ือสาร 

 

   รูปที่ 2.17 หลักการทำงานของ SIM CARD 
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2.5.1 หลักการทำงานของ (SIM CARD) 

ลักษณะของซิมการ์ด (SIM Card) โดยท่ัวไปแล้วเป็นส่ีเหล่ียมซึ่งมีหลายขนาดเริ่มต้ังแต่ในยุคแรก

ของซิม มีชื ่อว่า full size sim เกิดขึ้นในปี 1991 ซึ่งเป็นยุคแรกของการมีซิมในยุคครั้งแรกของการมี

โทรศัพท์มือถือ ดังนั้นในยุคนั้นจะมีโทรศัพท์มือถือเครื่องที่ใหญ่มาก ทำให้ต้องใหญ่ไปทำตามกัน จึงมีซิม

ขนาดใหญ่กว่าปัจจุบัน   ถึง 10 เท่า ต่อมาได้มีการพัฒนาซิมให้เล็กลงตามเทคโนโลยีของโทรศัพท์มือถือท่ี

เล็กลงตามกันมา ดังนั้นเมื่อปี 1996 จึงเกิด มินิซิม ขึ้น ซึ่งมีขนาดใหญ่กว่าไมโครซิมเพียงแค่ 1 เท่า 

 

 

รูปที่ 2.18 เทียบขนาดของ Sim card 

แต่ต่อมาไม่นานผ่านไปอีก 7 ปีเทคโนโลยีได้พัฒนาขึ้นมากเป็นหนึ่งก้าวกระโดด ท่ีสามารถพัฒนา ไม

โครซิม ขึ้นมาในปี 2003 โดยมีขนาดเล็กลงกว่ามินิซิมถึง 1 เท่าตัว ซึ่งซิมนี้ได้ใช้กันมาอย่างยาวนานกว่า 

10 ปีถึงจะ พัฒนามายังยุคปัจจุบัน เรียกว่า nano sim โดยมีขนาดเล็กลงกว่า ไมโครซิม ถึง 1 เท่า และ 

จากนั้นก็ได้ใช้ นาโนซิม ถึงปัจจุบัน 

 

รูปที่ 2.19 รูปขนาดของซิมการ์ดแต่ละขนาด 
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2.5.2 โครงสร้างของแผ่นซิมการ์ด 

 

รูปที่ 2.20 ส่วนต่างๆของแผ่นซิมการ์ด 

ส่วนต่าง ๆ ของแผ่นซิมการ์ด  

1.) VCC (Power)     2.) RST (Reset)  

3.) CLK (นาฬิกา)     4.) D+ (USB Inter - Chip)  

5.) GND (ดิน)    6.) SWP SWP  

7.) I/O (รับเข้า / ส่งออก)   8.) D- (USB Inter-chip) 
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บทที่ 3 

 วิธีดำเนินงาน 

3.1 ข้ันตอนการดำเนินงาน 

 

 

 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

NO 

NO 

NO 

YES 

 

 

YES 

 

 

YES 

 

 

START 

เสนอ รร.อล.กวก.อล.ทร 

แบ่งงานตามหนา้ที่รบัผิดชอบ 

จดัเตรียมวสัดอุปุกรณ ์

ประกอบรูปรา่งและเดินระบบ

ระบบ 

ทดลอง 

บนัทึกผล 

น าเสนอ 

YES 

 

 

เสนอหวัขอ้โครงานต่ออาจารยท์ี่ปรกึษา 

เจอปัญหา 

คิดแนวทางแกปั้ญหา 

คิดหวัขอ้ 

ปรกึษาสมาชิกในกลุ่ม 

เสนอครูท่ีปรกึษา 

เสนอรร.อล.กวก.อล.ทร. 

ออกแบบการท างานอปุกรณท่ี์ตอ้ง

ใช ้

ส ารวจวสัดอุปุกรณ ์

จดัหาอปุกรณท่ี์ยงัขาดหาย 

จดัท าโครงงาน 

ทดลอง 

จบ 

 

ประชุมวางแผน 
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ในบทนี้ได้อธิบายวิธีการออกแบบแต่ละส่วนท่ีใช้ในโครงงานนี้ประกอบไปด้วยช้ินส่วนอุปกรณ์ทำ

โครงงาน แบ่งเป็น ชิ ้นส่วนอุปกรณ์อ ิเล ็กทรอนิกส์ และชิ ้นส่วนอุปกรณ์ท ำโมเดล การสร ้าง

บล็อกไดอะแกรม การทำงานของระบบบเซ็นเซอร์ตรวจจับเด็กติดอยู่ในรถภาพรวมการเช่ือมต่อของระบบ

เครื่องมือท่ีใช้ในการประกอบ และติดต้ัง วิธีการดำเนินโครงงาน 

3.2 ชิ้นส่วนอุปกรณ์ทำโครงงาน 

3.2.1 บอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino Uno R3 

     บอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino Uno R3 เป็นบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ตระกูล 

Arduino เป็นศูนย์การทำงานของระบบใช้ทำหน้าท่ีในการ ประมวลผลการทำงาน 

 

รูปที่ 3.1 รูปภาพบอร์ด Arduino Uno R3 

3.2.2 บอร์ด ET-BASE GSM SIM900A 

      เป็นโมดูลสื่อสารระบบ GSM/GPRS ขนาดเล็กประสิทธิภาพสูง รองรับระบบสื่อสาร GSM 

ความถ่ี 850/900/1800/1900MHz โดยส่ังงานผ่านทางพอร์ตส่ือสารอนุกรม RS232 (ขา TX RX GND) 

 

รูปที่ 3.2 รูปภาพของโมดูลSIM900A 
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3.2.3 เซ็นเซอร์ตรวจจับความเคล่ือนไหว (PIR (Pyroelectric or Passive Infrared Sensors) 

เป็นเซ็นเซอร์ตรวจจับความเคล่ือนไหว หรือเรียกอีกอย่างว่า Motion Sensor เป็นอุปกรณ์ท่ีแปลงการ

ตรวจจับความเคล่ือนไหว กลุ่มโครงงานจะใช้แบบ Passive infrared sensors เป็นอุปกรณ์ตรวจจับความ

เคล่ือนไหว โดยการทำงานจะเป็นการตรวจวัดความร้อนในพื้นท่ีท่ีต้องการ ความร้อนจะวัดได้จากการ 

เปล่ียนแปลงระดับรังสีอินฟราเรดท่ีปล่อยออกมาจากวัตถุ เมื่อวัตถุเคล่ือนท่ีผ่านได้เป็นสัญญาณไฟฟ้า 

 

รูปที่ 3.3 ภาพแสดงรูปเซ็นเซอร์ตรวจจับความเคลื่อนไหว 

3.2.4 Buzzer (สัญญาณแจ้งเตือน) 

           เป็นลำโพงแบบแม่เหล็กหรือแบบเปียโซที่มีวงจรกำเนิดความถี่ ( oscillator ) อยู่ภายในตัวใช้

ไฟเล้ียง 3.3 - 5V สามารถสร้างเสียงเตือนหรือส่งสัญญาณท่ีเป็นรูปแบบต่างๆ 

 

 

รูปที่ 3.4 ภาพแสดงรูปรูป Active Buzzer 
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3.2.5 SIM CARD (ระบบ 12 Call) 

      เป็นซิมการ์ดของโทรศัพท์ จะใช้คู่กับบอร์ด ET-BASE GSM SIM900 ทำหน้าที่ เข้ารหัส หรือ

ถอดรหัส 

สัญญาณโทรศัพท์เคล่ือนท่ี หรือโทรศัพท์มือถือ มีหมายเลขประจำเครื่อง (เบอร์โทรศัพท์)  

เพื่อใช้ในการติดต่อส่ือสาร 

 

รูปที่ 3.5 ภาพแสดงรูปรูป SIM CARD โทรศัพท์ 

3.2.6 battery 12vdc 

      ในระบบผลิตไฟฟ้าจากแผงโซล่าเซลล์นั้นจะใช้แบตเตอรี่แบบทุติยภูมิซึ่งสามารถชาร์จได้ใหม่

เมื่อแบตเตอรี่มีกำลังไฟที่อ่อนลง ในระบบแบตเตอรี่จะทำงานเก็บพลังงานไฟฟ้าที่ผลิตได้จากแผงโซล่า

เซลล์เข้ามาไว้ แล้วปล่อยกำลังไฟฟ้าออกไปให้กับโหลดในเวลาท่ีไม่มีแสงอาทิตย์ เช่นในช่วงเวลากลางคืน

หรือเมฆครึ้มตลอดวัน 

 

รูปที่ 3.6 ภาพแสดงรูป battery 12vdc 

 

 



21 

3.3 บล็อกไดอะแกรม (Block Diagram) การทำงานเซนเซอร์เด็กติดในรถตู้ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

อธิบายรูปที่ 3.7 Block Diagram 

 ไฟในรถ 12 Vdc มาเล้ียง Relay 12 Vdc ทำให ้Battery 12 Vdc ไม่สามารถจ่ายไฟผ่าน Relay 

12 Vdc ได้ แต่เมื่อไฟในรถ 12 Vdc ไม่มาเลี้ยง Relay 12 Vdc ทำให้ Relay 12 Vdc ยอมให้แบตเตอรี่

จ่ายไฟเข้าบอร์ด Arduino ได้ ตัวบอร์ด Arduino จะมีภาคอินพุต 2 ภาค คือ 1. การทริคไฟจากประตู 2. 

PIR Sensor ส่วนภาคเอาท์พุต จะมี 2 ภาค คือ 1. ส่งคำส่ังให้โมดูล Sim 900 A ส่งสัญญาณโทรออกและ

ส่งข้อความ 2. ส่งสัญญาณให้ลำโพง 
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3.4 ผังงาน (Flow chart) การควบคุมระบบเซนเซอร์แจ้งเตือนเด็กติดในรถ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

            รูปที่ 3.8 ภาพแสดง Flow chart 

 

 

  เริ่มต้น 

 รับค่าการดับเคร่ืองยนต์ 

 Relay จ่ายไฟเลี้ยงให้บอร์ด Arduino  

 บอร์ด Arduino 

ทำงาน 
รับค่าเปิด-ปิดประตู  

 ประตูถูกปิด 

รับการเคลื่อนไหวภายใน

รถ 

ตรวจพบการเคลื่อนไหว 

แตร  call 

SMS 

สิ้นสุด 

 Relay ไม่จ่ายไฟ 

 Sensor ไม่ตรวจจับ 

ไม่แจ้งเตือน 

NO 

NO 

NO 

YES 

YES 

ดับเคร่ืองยนต์ 
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อธิบายรูปที่ 3.8 Flow chart 

 เริ่มต้นระบบต่างๆจะยังไม่ทำงาน หากเครื่องยนต์ยังทำงานอยู่ แต่เมื่อดับเครื่องยนต์แล้ว Relay 

12 Vdc ท่ีต่อกับ Batterry 12 Vdc จะยอมให้ไฟไปเล้ียงบอร์ด Arduino หลังจากนั้นบอร์ด Arduino จะ

รอรับค่าการเปิด-ปิดประตูรถ หากประตูรถถูกปิด บอร์ด Arduino จะสั่งการให้ เซนเซอร์ตรวจจับการ

เคลื่อนไหว หากพบการเคลื่อยไหวภายในรถ จะทำการโทรศัพท์ไปที่เบอร์มือถือที่เราเซ็ทค่าไว้ พร้อมกับ

ส่งสัญญาณไปให้ลำโพง เมื่อวางสายจากการโทรเป็นท่ีเรียบร้อยแล้ว ระบบจะส่งข้อความ SMS เข้าเบอร์

โทรศัพท์ท่ีเราเซ็ทค่าไว้เช่นกัน 
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บทที่ 4 

ผลการทดลอง 

4.1 การทดลองของระบบแจ้งเตือนเม่ือมีเด็กติดอยู่ในรถ 

 4.1.1 การทดลอง SENSOR ตรวจจับเด็กหรือสิ่งมีชีวิตภายในรถหลังจากดับเคร่ืองยนต์ 

 จากการทดลอง sensor ตรวจจับท่ีตำแหน่งเดียวกันท่ี 80 องศา สามารถสรุปผลการทดลองได้
จากตารางต่อไปนี้  
 

ลำดับ ระยะ ผลการตรวจจับ หมายเหตุ 
1 1.8 เมตร ตรวจจับไม่ติด ระยะไกลเกินไป 
2 1.7 เมตร ตรวจจับไม่ติด ระยะไกลเกินไป 
3 1.6 เมตร ตรวจจับไม่ติด ระยะไกลเกินไป 
4 1.5 เมตร ตรวจจับไม่ติด ระยะไกลเกินไป 
5 1.4 เมตร ตรวจจับไม่ติด ระยะไกลเกินไป 
6 1.3 เมตร ตรวจจับติด ระยะเหมาะสม 
7 1.2 เมตร ตรวจจับติด ระยะเหมาะสม 
8 1.1 เมตร ตรวจจับติด ระยะเหมาะสม 
9 1   เมตร ตรวจจับติด ระยะเหมาะสม 
10 0.9 เมตร ตรวจจับติด ระยะเหมาะสม 
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    รูปท่ี 4.1 ตรวจจับระยะท่ี 1 เมตร 

 

 

 

 

 

 

  

                                                               

 

    รูปท่ี 4.2 ตรวจจับระยะท่ี 1.8 เมตร 
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ผลการทดลอง 

1.) เซนเซอร์ตรวจจับการเคล่ือนไหวตรวจจับได้ในระยะต่ำกว่า 1.3 เมตร  

2.) สามารถตรวจจับรอบทิศทางทำมุม 80 องศา  
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4.1.2 การทดลองส่งข้อความเม่ือตรวจจับเด็กเจอภายในรถหลังจากดับเคร่ืองยนต์ 

 จากการทดลองส่งข้อความและโทรออก สามารถสรุปผลการทดลองได้จากตารางต่อไปนี้ 
ลำดับ สถานที่ทดลอง ผลลัพธ์ที่ได้ หมายเหตุ 

1 ห้อง ก  ส่งข้อความได้ ริมหน้าต่าง 
2 ห้อง ก ส่งข้อความไมไ่ด้ ริมระเบียงทางเดิน 
3 ห้อง ข ส่งข้อความได้ ริมหน้าต่าง 
4 ห้อง ข ส่งข้อความไมไ่ด้ ริมระเบียงทางเดิน 
5 ห้อง ค ส่งข้อความได้ ริมหน้าต่าง 
6 ห้อง ค ส่งข้อความไมไ่ด้ ริมระเบียงทางเดิน 
7 ห้อง ง ส่งข้อความได้ ริมหน้าต่าง 
8 ห้อง ง ส่งข้อความไมไ่ด้ ริมระเบียงทางเดิน 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปท่ี 4.3 เซนเซอร์ตรวจจับเพื่อให้ส่งข้อความ SMS        รูปท่ี 4.4 ข้อความSMSเข้าโทรศัพท์ 

ผลการทดลอง 

1.) สามารถส่งข้อความและโทรออกได้ ขึ้นอยู่กับสัญญาณของเครือข่ายมือถือบริเวณนั้นๆ 

2.) ถ้าในสถานท่ีอับสัญญาณ จะไม่สามารถส่งข้อความและโทรออกได้ 
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บทที่ 5 

สรุปปัญหาและข้อเสนอแนะ 

5.1 ผลสรุปของการทำโครงงาน 

 จากการทดลองระบบแจ้งเตือนเด็กติดภายในรถยนต์เป็นไปตามท่ีกำหนดไว้ ซึ่งจะช่วยแก้ปัญหาเพื่อ 

แก้ไขเหตุการณ์เด็กติดภายในรถยนต์ขณะท่ีดับเครื่องยนต์ป้องกันการเสียชีวิตจากการเผลอลืมเด็ก ช่วยชีวิต

เด็กติดภายในรถยนต์ขณะท่ีดับเครื่องยนต์ได้อย่างทันท่วงที 

5.2. ปัญหาและอุปสรรค 

      5.2.1. โมดูล sim900A ค้นหาสัญญาณไม่เสถียรเพราะอยู่ในท่ีแออัดค้นหาสัญญาณไม่เจอ 

      5.2.2. เซนเซอร์ตรวจจับการเคล่ือนไหวมีระยะท่ีกว้างเกินไปจึงต้องแกไ้ข้ให้ได้ระยะตามท่ีเรากำหนด 

      5.2.3. ระบบทำงานตลอดขณะเครื่องยนต์ดับ อาจทำให้แบตเตอรี่ลดลง 

5.3. ข้อเสนอแนะในการทำโครงงาน 

 5.3.1 ควรมีการใช้เซนเซอร์รับแรงกดหรือเซนเซอร์ตรวจจับอุณหภูมิเพื่อให้สามารถตรวจจับเด็กได้ใน

ขณะท่ีเด็กไม่เคล่ือนไหว 

 5.3.2. ควรมีระบบฟังก์ช่ันการลดกระจก กรณีผู้มาช่วยเหลือล่าช้า 

 5.3.3. ควรมีการติดต้ังกล้องภายในรถ เพื่อให้คนขับทราบว่ามีเด็กติดอยู่ในรถจริง 
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[2.] เขียนโปรแกรมบน Arduino { ออนไลน์ }. เข้าได้จาก 

https://itigic.com/th/programming-in-arduino-languages-programs-and-first-steps/ 

(วันท่ีค้นหาข้อมูล : 30 มกราคม 2566 ). 

[3.] เซ็นเซอร์ตรวจจับความเคลื่อนไหว (Motion Sensor) { ออนไลน์ }. เข้าได้จาก : 

https://www.ligman.com/th/motion-sensor-innovate-for-future/ 

(วันท่ีค้นหาข้อมูล : 30 มกราคม 2566 ). 

[4.] โหมดสัญญาณเอาต์พุต { ออนไลน์ }. เข้าได้จาก : 

https://i.electricianexp.com/th/microcontroller/1503-sposoby-chteniya-i-

upravleniya-portami-vvoda-vyvoda-arduino.html 

(วันท่ีค้นหาข้อมูล : 2 กุมภาพันธ์ 2566 ). 

[5.] หลักการทำงานของ SIM CARD { ออนไลน ์}. เข้าได้จาก : 

https://th.wikipedia.org/wiki 

(วันท่ีค้นหาข้อมูล : 2 กุมภาพันธ์ 2566 ). 
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โครงงานสิ่งประดิษฐ์ หลักสูตร นรจ.พรรค.พศ.เหล่า ยย. (อิเล็กทรอนิกส์ -ไฟฟ้า) ชั ้นปีที ่2 ประจำปี

การศึกษา 2565 

โรงเรียนอิเล็กทรอนิกส์ กองวิทยาการ กรมอิเล็กทรอนิกส์ทหารเรือ ต้ังแต่ 30 ม.ค. – 24 มี.ค.66 

รวม 8 สัปดาห์ 
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โปรแกรมระบบแจ้งเตือนเมื่อมีเด็กติดอยู่ในรถ 

 



33 



34 

วิธีการประกอบแบบจำลองระบบแจ้งเตือนเมื่อมีเด็กติดอยู่ในรถ 

1. ประกอบตัวรถ 

 

2. ติดตั้งส่วนด้านขา้งของรถ 
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3. ประกอบส่วนดา้นบนของรถ 

 

4. ติดตั้งตัว SENSOR  

 
5. ประกอบเสร็จสมบูรณ ์
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คู่มือการใช้งาน 

1. สวิทชแ์ทนการดับเครื่องยนต ์
 

 
2. สวิทชแ์ทนการปิดประต ู
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3. อะแดปเตอร์ 220 vdc มาแปลงไฟให้เป็น 12 vdc 
 

 
4. นำไฟไปจ่ายให้กับอุปกรณต์่างๆ 

 
 

หลักการทำงานของเคร่ือง 

- PIR Detector Modul เซนเซอร์ตรวจจับความเคล่ือนไหวจะส่งสัญญาณเข้าไปท่ีบอร์ด Arduino UNO 

R3 IC SMD ตรวจสัญญานผ่าน บอร์ด Arduino UNO R3 IC SMD ส่งสัญญานไปท่ี SIM 900 A 

GSM/GPRS Modules หลังจากนั้น BUZZER จะดังขึ้นต่อมาจะส่งข้อความและโทรออกไปท่ีเบอร์

โทรศัพท์ท่ีต้ังค่าเขียนโปรแกรมติดต้ังไว้ 
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ประวัติคณะผู้จัดทำโครงงาน 

 
 

  

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

นรจ.อภิสิทธิ์ ทองดี 

118หมู่7 ต.ควนสตอ อ.ควนโดน จ.สตูล 

เบอร์โทร 092-435-4775 

นรจ.จงชนะ ปานดำ 

1/2หมู่5 ต.หนองสรวง อ.วิหารแดง จ.สระบุรี 

เบอร์โทร 082-557-6687 

นรจ.ภานุกร โสรินทร์ 

229/3หมู่3 ต.ท่าอุเทน อ.ท่าอุเทน จ.นครพนม 

เบอร์โทร 061-079-4475 

นรจ.ภานุพงศ์ คอระอุด 

91/73หมู่9 ต.สัตหีบ อ.สัตหีบ จ.ชลบุรี 

เบอร์โทร 065-878-6846 



 A l e r t  s y s t e m  
w h e n  a  c h i l d  i s

t r a p p e d  i n  t h e  c a r
 

 ป� ญ ห า

ร ะ บ บ แ จ้ ง เ ตื อ น
เ มื� อ มี เ ด็ ก ติ ด อ ยู่ ใ น ร ถ

 

 สมาชิก
   นรจ.จงชนะ         ปานดํา

      นรจ.ภานุกร         โสรินทร์
      นรจ.ภานุพงศ์      คอระอุด
      นรจ.อภิสิทธิ�         ทองดี   

 
 

 ครูที�ปรึกษา
        ร.อ.พฤทธิ�         กรณีย์

           พ.จ.อ.รัฐพงศ์   คงเป�� ยม
         จ.อ.ธงชัย          ไชยมูล

 

 1. โมดูล Sim900A ค้นหาสัญญาณ
ไม่เสถียร
เพราะอยู่ในพื�นที�อับ สัญญาณ
2. เซนเซอร์ตรวจจับการเคลื�อนไหวมี
ระยะที�กว้างเกินไป
จึงต้องแก้ไข้ให้ได้ระยะตามที�เรากํา
หน ด
3. ระบบทํางานตลอดขณะเครื�องยนต์
ดับ 
อาจทําให้แบตเตอรี�ลดลง

 
 

 ข้อเสนอเเนะ
 1. ควรมีการใช้เซนเซอร์รับแรงกดหรือ
เซนเซอร์ตรวจจับอุณหภูมิเพื�อให้
สามารถตรวจจับเด็กได้ในขณะที�เด็กไม่
เคลื�อนไหว
2. ควรมีระบบฟ�งก์ชั�นการลดกระจก
กรณีผู้มาช่วยเหลือล่าช้า
3. ควรมีการติดตั�งกล้องภายในรถ
เพื�อให้คนขับทราบว่ามีเด็กติดอยู่ในรถ
จริง

 

 



  จากเหตุการณ์ลืมเด็กไว้ในรถทั�งรถตู้รถ
โรงเรียน หรือแม้แต่รถส่วนตัว จนเกิด
โศกนาฏกรรมซํ�าแล้วซํ�าเล่า เด็กหลายคนต้อง
สังเวยชีวิตเพราะความร้อนและการขาด
อากาศหลายใจให้กับความหละหลวมความ
พลั�งเผลอ  ของผู้ใหญ่ ขณะที�หลายคนอาจยัง
พอโชคดีที�ได้รับความช่วยเหลือทันท่วงที แต่
ก็ใช่ว่าความโชคดีจะมีตลอดไป

 จากกรณี ข่าวเหตุการณ์ ด.ญ.วัย 7 ขวบ
นักเรียนชั�น ป.2 โรงเรียนแห่งหนึ�งใน จ.ชลบุรี
เสียชีวิตภายในรถตู้รับส่งของโรงเรียน จึงมี
งานวิจัยหนึ�งบอกว่า อุณหภูมิในรถที�จอดทิ�ง
ไว้กลางแดด สามารถสูงขึ�นได้เร็วมาก แค่
เพียง 5 นาทีก็สูงถึง 75% ของอุณหภูมิสูงสุด
แล้ว และภายใน 15 นาทีจะถึงจุดที�อุณหภูมิใน
รถสูงสุด และอีกงานวิจัยพบว่า การที�เด็กอยู่
ในรถที�จอดกลางแดดเพียง 20 นาที
(อุณหภูมิตั�งต้น 28 องศาเซลเซียส) ก็ทําให้
เด็กอยู่ในภาวะที�อันตรายแล้ว ดังนั�นการ
ปล่อยเด็กในรถไว้ไม่นาน ไม่เกินชั�วโมง ก็อาจ
ทําให้เด็กเสียชีวิตได้

 ดั�งนั�นคณะผู้จัดทํามองเห็นความสําคัญจึง
จัดทําโครงงานสิ�งประดิษฐ์ เพื�อไว้คอยแจ้ง
เตือนคนขับรถทราบเพื�อให้การช่วยเหลือผู้
ประสบเหตุอย่างทันท่วงที         

 

ขอบเขตของโครงงาน
 1. ตรวจจับการเคลื�อนไหวของเด็กที�
ติดอยู่ในรถโดย เซนเซอร์ ตรวจจับ
การเคลื�อนไหว
 2. สามารถแจ้งเตือนหากมีเด็กติดอยู่
ในรถ โดยเสียงฉุกเฉิน การโทรเข้า
โทรศัพท์มือถือ และการส่งข้อความ
SMS 

 

ความเป�นมาเเละความ
สําคัญของโครงงาน

วัตถุประสงค์ของโครงงาน
1. เพื�อตรวจสอบเด็กที�ติดอยู่ในรถ
2. เพื�อแจ้งเตือนให้คนขับรถทราบ
เมื�อมีเด็กติดอยู่ในรถ

ประโยชน์ที�คาดว่าจะได้รับ
1. ช่วยลดการสูญเสียหรืออันตราย
ต่อเด็ก
2. สามารถแจ้งเตือนเมื�อมีเด็กติด
อยู่ในรถได้ทันท่วงที
3. สามารถนําไปต่อยอดและพัฒนา
ไปใช้ในชีวิตจริงได้
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