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บทคัดยอ 

 ปจจุบันมีการนำโปรแกรมควบคุมเมเบิลคอนโทลเลอ (PLC มาใชทางดานอุตสาหกรรมรวมทั้งการเกษตร

การจัดทำโครงการสิ ่งประดิษฐ ประจำปการศึกษา ๒๕๖๒ นักเรียนจาไฟฟา กลุ มที ่ ๑๖ ไดศึกษาเกี ่ยวกับ 

การนำโปรแกรมควบค ุมเมเบ ิลคอนโทลเลอ (PLC  มาควบค ุมระบบคอลโทรลป  มน ้ำ ซ ึ ่ งม ีการใช  

ในภาคอุตสาหกรรมการเกษตรของไทย 

         กลุมของกระผมหวังเปนอยางยิ่งวาโครงงานสิ่งประดิษฐนี ้คงเปนประโยชนไดไมมากก็นอย สำหรับ 

นักเรียนจาและบุคคลท่ีสนใจตอไป 

 งานประดิษฐชิ้นนี้คณะผูจัดทำไดสรางระบบรดน้ำอัตโนมัติขึ้นมาใชเพื่อใชในการศึกษาเกี่ยวกับระบบ 

การทำงานของปมน้ำดวยโปรแกรม PLC รวมกับโปรแกรม Arduino 

 ในปจจุบันเทคโนโลยีตาง ๆ ไดพัฒนาเปนอยางมากทำใหคณะผูจัดทำไดคิดคนสิ่งประดิษฐนี้ข้ึนมาเพ่ือชวย

ลดทรัพยากรแรงงาน รวมถึงคาใชจายในแตละเดือน การทำงานเครื่องปมน้ำดวยโปรแกรม PLC รวมกับโปรแกรม 

Arduino ยังสามารถชวยลดทรัพยากรน้ำไดอยางมาก อีกทั ้งในการรดน้ำตนไมในแตละครั ้งมีความยุ งยาก 

ในการลากสายยางไปในแตละจุด ดังนั้นคณะผูจัดทำจึงไดจัดทำระบบรดน้ำตนไมอัตโนมัติ ขึ้นมาเพื่อลดปญหา 

ดังกลาว 
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ขอขอบพระคุณคุณครูแผนกวิทยาการโรงเรียนอิเล็กทรอนิกสและคุณครูจากโรงงาน อจปร.  

ที่ใหคำปรึกษาและคำแนะนำเกี่ยวกับโครงงานนี้ที่ตลอดใหการสนับสนุนเครื่องมือในการทำโครงงานจนสำเร็จ

ลุลวงไปดวยดี 

ความดีและประโยชนขอมอบใหกับครุอาจารยทุกทาน  ที่ใหการสนับสนุน จนทำใหนักเรียนจา 

มีความเขาใจและความรู จึงสงผลใหการทำโครงงานชิ้นนี้สำเร็จลุลวงไปดวยดี  

สุดทายนี้คณะผูจัดทำโครงงานใครขอกราบขอบพระคุณบิดา  มารดา  ซ่ึงสนับสนุนในดานการเงินและ

ใหกำลังใจแกผูจัดทำโครงงาน 

 

คณะผูจัดทำ 
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 บทท่ี 1 

บทนำ 
1.1 ท่ีมาและความสำคัญ 

 เนื่องจากอาชีพสวนใหญของคนไทยคืออาชีพเกษตรกร ซึ่งเปนอาชีพที่คอยหลอเลี้ยงคนในประเทศ 

และเปนอุตสาหกรรมสงออก จากความตองการดังกลาว ทำใหมีความตองการใชทรัพยากรสูงขึ้น โดยเฉพาะ

ในสวนของเกษตรกรและภาคอุตสาหกรรม คือมีความตองการทางดานผลผลิตที่มากขึ้น ทำใหเกษตรกร

ตองการเพิ ่มทรัพยากรในการผลิตมากขึ ้น เชน แรงงานบุคลากร เมล็ดพันธุ  ปุ ย น้ำและอื ่นฯ ดังนั้น 

คณะผูจัดทำจึงไดคิดคนโครงงานสิ่งประดิษฐขึ้นมาใชเพื่อใหเกิดผลประโยชนและประสิทธิภาพในการทำงาน

สูงสุดรวมถึงมีความคุมคาในการลงทุน 

1.2 วัตถุประสงคของการทำโครงงาน 

1. การออกแบบและเขียนโปรแกรม PLC MITSUBISHI รุน FX1S – 20MT 

2. เพ่ือเปนแนวทางใหบุคลากรนำไปใชงานไดจริง 

3. เพ่ือนำความรูท่ีไดจากการเรียนภาคทฤษฎีมาประยุกตใชในการทำโครงงานสิ่งประดิษฐ 

1.3 สมมุติฐาน 

 ทำใหเครื่อง PLC และ Arduino ทำงานตามทีตองการได 

1.4 ขอบเขตของโครงงาน 

1. ศึกษาคุณลักษณะและการใชงานของโปรแกรม PLC 

2. ศึกษาคุณลักษณะและการใชงานของโปรแกรม Arduino 

3. ศึกษาระบบควบคุมการใชงานของระบบมอเตอรปมน้ำ 

4. สรางแบบจำลองระบบรดน้ำตนไมอัตโนมัติ ใชภายในพ้ืนท่ีสวนและแปลงผัก ควบคุมโดยโปรแกรม PLC  

1.5 ประโยชนท่ีคาดวาจะไดรับ 

 1. ลดภาระหนาท่ีของบุคลากร 

 2. เปนทางเลือกอีกทางใหกับเกษตรกรและภาคอุสาหกรรม 

 3. ลดคาใชจาย 

 4. ประหยัดเวลา 

 

บทที่ 2 

เอกสารอางองิ 
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1. Programmable Logic Controller (PLC  
    PLC ยอมาจาก Programmable Logic Controller ซึ ่งทางอเมร ิกาเป นคนร ิเร ิ ่มสรางตัว PLC นี้  
เครื่องควบคุมอัตโนมัติในใหกับอุปกรณอิเล็กทรอนิคตางๆที่สวนมากแลวจะใชในโรงงานอุตสาหกรรมตางๆ 
PLC สามารถใสโปรแกรมเขาไปได ถูกสรางและพัฒนาขึ้นมาเพื่อแทนเจาวงจรรีเลย เพราะวาตองการจะได
เคร ื ่องควบคุมที ่ มีต นทุนต่ำ สามารถใชงานไดอยางหลากหลาย และสามารถเร ียนรู การใชงานได 
อยางไมยากเย็น 

 

เครื่อง Programmable Logic Controller (PLC  
ความแตกตางระหวาง PLC(Programable Logic Controller) กับ  COMPUTER  
        1. พีแอลซี ไดออกแบบเพ่ือใหแข็งแรงทนทานกับสภาพแวดลอมในโรงงานอุตสาหกรรมโดยตรง 
        2. การเขียนโปรแกรมใชงาน PLC ทำไดงายมากไมยากเหมือนComputer ท่ัวไป PLC มีระบบ 
การตรวจสอบตนเองตั้งแตคุณเริ่มติดตั้งจนถึงชวงการใชงานทำใหงายตอการรักษา 
        3. Programable Logic Controller ถูกสรางใหมีความสามารถในการตัดสินใจท่ีดีข้ึนเรื่อยๆทำใหการ
ใชงานงาย ขณะท่ีวิธีใชComputer ยากข้ึนตามลำดับ 
 
 
 
 
 
 
 
2. Arduino  
         Arduino อานวา (อา-ดู-อิ-โน หรือ อาดุยโน) เปนบอรดไมโครคอนโทรเลอรตระกูล AVR ท่ีมี 
การพัฒนาแบบ Open Source คือมีการเปดเผยขอมูลท้ังดาน Hardware และ Software  
ตัวบอรด Arduino ถูกออกแบบมาใหใชงานไดงาย ดังนั้นจึงเหมาะสำหรับผูเริ่มตนศึกษา ท้ังนี้ผูใชงานยัง
สามารถดัดแปลง เพ่ิมเติม พัฒนาตอยอดท้ังตัวบอรด หรือโปรแกรมตอไดอีกดวย 
        ความงายของบอรด Arduino ในการตออุปกรณเสริมตางๆ คือผูใชงานสามารถตอวงจร
อิเล็กทรอนิคสจากภายนอกแลวเชื่อมตอเขามาท่ีขา I/O ของบอรด (ดูตัวอยางรูปท่ี 1) หรือเพ่ือความสะดวก

http://en.wikipedia.org/wiki/Arduino
http://en.wikipedia.org/wiki/Arduino
http://en.wikipedia.org/wiki/Arduino
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สามารถเลือกตอกับบอรดเสริม (Arduino Shield) ประเภทตางๆ (ดูตัวอยางรูปท่ี 2) เชน Arduino XBee 
Shield , Arduino Music Shield, Arduino Relay Shield, Arduino Wireless Shield, Arduino GPRS 
Shield เปนตน มาเสียบกับบอรดบนบอรด Arduino แลวเขียนโปรแกรมพัฒนาตอไดเลย 
  

 
 
 
จุดเดนท่ีทำใหบอรด Arduino เปนท่ีนิยม 
- งายตอการพัฒนา มีรูปแบบคำสั่งพ้ืนฐาน ไมซับซอนเหมาะสำหรับผูเริ่มตน 
- มี Arduino Community กลุมคนท่ีรวมกันพัฒนาท่ีแข็งแรง  
- Open Hardware ทำใหผูใชสามารถนำบอรดไปตอยอดใชงานไดหลายดาน 
- ราคาไมแพง 
- Cross Platform สามารถพัฒนาโปรแกรมบน OS ใดก็ได  
 
 
 
 
 
 
 

 
Arduino MEGA 2560 R3 ใชชิฟ USB CH340  
 

          Arduino MEGA 2560 R3 เปนบอรด Arduino ประสิทธิภาพสูง มีขา I/O มาก หนวยความจำเยอะ 
ตัวนี้ใช ชิฟและจัดขาใชงานเหมือนกัน Arduino MEGA 2560 R3 ทุกอยาง ทำงานไดเหมือนกัน 100%  
แตเปนรุนท่ีใชชิฟ USB CH340 ทำใหราคาถูก รองรับการทำงานกับ Windows ไดทุกรุน  
Arduino MEGA 2560 R3 เปนบอรดไมโครคอนโทรลเลอรท่ีพัฒนาจาก ATmega2560 มีขา Digital Input 
และ Output ท้ังหมด 54 ขา มี Analog Input 16 ขา ความละเอียด 10 Bits จึงทำให Arduino Mega 
2560 R3 เหมาะ สำหรับโปรเจคงานท่ีตออุปกรณ Sensor หรือโมดูลจำนวนมาก 
ท้ังนี้บอรด Mega 2560 R3 ยังมีความหนวยความจำแบบ Flash มากกวา Arduino Uno R3 ทำใหสามารถ
เขียนโคดโปรแกรมเขาไปไดมากกวา Arduino Uno 

https://www.thaieasyelec.com/products/development-boards/arduino/unofficial-shields.html
https://www.thaieasyelec.com/products/development-boards/esp/xbee-shield-v2-0-detail.html
https://www.thaieasyelec.com/products/development-boards/esp/xbee-shield-v2-0-detail.html
https://www.thaieasyelec.com/products/development-boards/esp/music-shield-v2-0-detail.html
https://www.thaieasyelec.com/products/development-boards/esp/relay-shield-v2-0-detail.html
http://thaieasyelec.com/products/development-boards/arduino/official-shields-made-in-italy/wireless-sd-shield-detail.html
https://www.thaieasyelec.com/products/development-boards/arduino/unofficial-shields/gprs-shield-v2-0-detail.html
https://www.thaieasyelec.com/products/development-boards/arduino/unofficial-shields/gprs-shield-v2-0-detail.html
http://en.wikipedia.org/wiki/Arduino
https://www.arduino4.com/product/272
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รูปแบบการเขียนโปรแกรมบน Arduino 
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1. เขียนโปรแกรมบนคอมพิวเตอร ผานทางโปรแกรม Arduino IDE  
2. หลังจากท่ีเขียนโคดโปรแกรมเรียบรอยแลว ใหผูใชงานเลือกรุนบอรด Arduino ท่ีใชและหมายเลข  
Com port  

 
รูปท่ี 3 เลือกรุนบอรด Arduino ท่ีตองการ upload 
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รูปท่ี 4 เลือกหมายเลข Comport ของบอรด 
     3. กดปุม Verify เพ่ือตรวจสอบความถูกตองและ Compile โคดโปรแกรมจากนั้นกดปุม Upload  
โคดโปรแกรมไปยังบอรด Arduino ผานทางสาย USB เม่ืออับโหลดเรียบรอยแลวจะแสดงขอความ 
แถบขางลาง “Done uploading” และบอรดจะเริ่มทำงานตามท่ีเขียนโปรแกรมไวไดทันที 
  

 
 
 

3. ปมน้ำ Seaflo 
การติดตั ้งป มน้ำ มีหลายลักษณะขึ ้นอยู กับความเหมาะสมของตัวบานหรืออาคารที ่อยู อาศัย          

ควรพิจารณา เชน ปมน้ำสำหรับใชในบานจากคุณลักษณะของตัวปมน้ำแตละรุนท่ีกำหนดไวการติดตั้งควร 

http://www.clinton-marketing.co.th/WATER-PUMP/AUTOMATIC-PUMP
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ใชขอตอของอจำนวนนอยท่ีสุดเพ่ือใหมีประสิทธิ ภาพในการสงน้ำ หามปรับแตงสวิตซความดันเพราะอาจ 
ทำใหระบบการทำงนของเครื่องผิดปกติหรือไดรับความเสียหายการติดตั้งปมน้ำควรติดตั้งสายดินทุกครั้ง  
หามตอสายดินกับทอน้ำทอกาซและสายดินของโทรศัพทเพราะอาจจะทำใหเกิดไฟดูดไดการติดตั้งเบรกเกอร
สำหรับใชงานโดยเฉพาะ เพื่อปองกันกระแสไฟฟาดูดเมื่อปมน้ำ ชำรุดหรือกระแสไฟฟารั่วจากกรณีที่ฉนวน
เกิดการเสื่อมโทรม ควรเลือกติดตั้งใน 

 

  หลักการทำงานของปม Seaflo 
       มนุษยเรามีความสัมพันธและผูกพันกับแหลงน้ำทั้งในเรื ่องการดำรงชีวิต การประกอบอาชีพและมี    
การใชประโยชนจากแหลงน้ำอยางสม่ำเสมอซึ่ง ปมน้ำจึงเปนเครื่องทุนแรงที่ ทำใหมนุษยนำน้ำขึ ้นมา          
ใชประโยชนไดอยางสะอาดรวดเร็วยิ่งขึ้นแรงหนีศูนยกลางกอนอื่นเรามาทำความเขาใจหลักการพื้นฐานของ
แรงหนีศูนยกลาง แรงที่เกิดจากการหมุนของใบพัดในปมน้ำดวยความเร็วซึ่งจะมีคาเปนสัดสวนโดยตรงกับ
ความเร็วยกกำลังสอง 

       การสงน้ำออกจากปมน้ำชนิด Seaflo อาศัย“ แรงหนีศูนยกลาง ”เม่ือแรงหนีศูนยกลางกระทำตอ 

น้ำในปมความดัน บริเวณศูนยกลางของปมจะต่ำลงเกือบเปนสูญญากาศ ความดันของบรรยากาศภายนอก 
จะดันน้ำจากบอพักน้ำเขา ไปยังบริเวณศูนยกลางของปมน้ำ การหมุนของใบพัด ในปมน้ำจะทำใหเกิด
สูญญากาศและแรงหนีศูนยกลางพรอมๆกัน ความตอเนื่องของการหมุนนี้ทำใหน้ำเคลื่อนท่ี ผานปมน้ำ 
จากระดับท่ีต่ำไปหาระดับท่ีสูงได 

 

โครงสรางและขนาดชิ้นสวนของปมน้ำชนิดSeaflo 

http://www.ktw.co.th/category/%E0%B8%9B%E0%B8%B1%E0%B9%8A%E0%B8%A1%E0%B8%99%E0%B9%89%E0%B8%B3%E0%B8%9C%E0%B8%B4%E0%B8%A7%E0%B8%94%E0%B8%B4%E0%B8%99/254
http://www.ktw.co.th/category/%E0%B8%9B%E0%B8%B1%E0%B9%8A%E0%B8%A1%E0%B8%99%E0%B9%89%E0%B8%B3%E0%B8%AB%E0%B8%AD%E0%B8%A2%E0%B9%82%E0%B8%82%E0%B9%88%E0%B8%87%E0%B9%83%E0%B8%9A%E0%B8%9E%E0%B8%B1%E0%B8%94%E0%B9%80%E0%B8%9F%E0%B8%B7%E0%B8%AD%E0%B8%87/255
http://www.ktw.co.th/category/%E0%B8%9B%E0%B8%B1%E0%B9%8A%E0%B8%A1%E0%B8%99%E0%B9%89%E0%B8%B3%E0%B9%81%E0%B8%A5%E0%B8%B0%E0%B8%AD%E0%B8%B8%E0%B8%9B%E0%B8%81%E0%B8%A3%E0%B8%93%E0%B9%8C%E0%B8%A3%E0%B8%B0%E0%B8%9A%E0%B8%9A%E0%B8%99%E0%B9%89%E0%B8%B3/247
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4. เซ็นเซอรวัดความช้ืนในดิน Soil Moisture Sensor 

 ใชวัดความชื้นในดิน หรือใชเปนเซ็นเซอรน้ำ สามารถตอใชงานกับไมโครคอนโทรลเลอรโดย       

ใชอนาล็อกอินพุตอานคาความชื้น หรือเลือกใชสัญญาณดิจิตอลท่ีสงมาจากโมดูล สามารถปรับความไวได

ดวยการปรับ Trimpot 
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หลักการทำงาน 

 การใชงาน จะตองเสียบแผน PCB สำหรัลวัดลงดิน เพ่ือใหวงจรแบงแรงดันทำงานไดครบวงจร จากนั้น
จึงใชวงจรเปรียบเทียบแรงดันโดยใชไอซีออปแอมปเบอร LM393 เพื่อวัดแรงดันเปรียบเทียบกันระหวาง
แรงดันดันที่วัดไดจากความชิ้นในดิน กับแรวดันที่วัดไดจากวงจรแบงแรงดันปรับคาโดยใช Trimpot หาก
แรงดันที่วัดไดจากความชิ้นของดิน มีมากกวา ก็จะทำใหวงจรปลอยลอจิก 1 ไปที่ขา D0 แตหากความชิ้น   
ในดินมีนอย ลอจิก 0 จะถูกปลอยไปที่ขา D0 ขา A0 เปนขาที่ตอโดยตรงกับวงจรที่ใชวงความชื้นในดิน      
ซึ่งใหคาแรงดันออกมาตั้งแต 0 - 5V (ในทางอุดมคติ โดยหาก ความชิ้นในดินมีมาก แรงดันที่ปลอยออกไป    
ก็จะนอยตามไปดวย ในลักษณะของการแปรผันกลับ 

 

การนำไปใชงาน 
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    หากนำไปใชงานดานการวัดความชื้นแบบละเอียด แนะนำใหใชงานขา A0 ตอเขากับไมโครคอนโทรลเลอร
เพื่อวัดคาแรงดันที่ได ซึ่งจะไดออกมาใชเปรียบเทียบคาความชื้นได หากมีความชื้นนอย แรงดันจะใกล 5V 
มาก หากความชิ้นมาก แรงดันก็จะลดต่ำลง หากตองการนำไปใชในโปรเจคที่ไมตองใชวัดละเอียด  เชน     
โปรเจครดน้ำตนไม ใชควบคุมปมน้ำใหรดน้ำตนไมอัตโนมัติ สามารถนำขา D0 ตอเขากับทรานซิสเตอรกำลัง
เพื่อสั่งใหป มน้ำ หรือโซลินอยใหทำงานเพื่อใหมีน้ำไหลมารดตนไมไดเลย เมื่อความชิ้นในดินมีมากพอ         
จะปลอยลอจิก 0 แลวทรานซิสเตอรจะหยุดนำกระแส ทำใหปมน้ำหยุดปลอยน้ำ 

    ในกรณีท่ีอานคาความตานทานไดนอย ก็แปลวามีความชื้นในดินมาก หรือดินชุมชื้นไมตองรดน้ำ ในกรณีท่ี
อานคาความตานทานไดมาก ก็แปลวามีความชื้นในดินนอย หรือดินแหงอาจจะตองรดน้ำ  ในสวนของ     
Soil moisture sensor module นี้สามารถใหคาได 2 แบบ 

1. อานคาเปนแบบ Analog หมายถึงอานคาความชื่นและใหคาตั้งแต 0 ถึง 1024                                                                             
2. อานคาเปนแบบ Digital โดยเปรียบเทียบกับคาท่ีตั้งไว ถามากกวาก็ให logic HIGH  

2. ถาต่ำกวาก็ LOWจากนั้นคาท่ีอานไดก็จะเอาปอนใหกับวงจรเปรียบเทียบแรงดัน IC LM393                                      
(DUAL DIFFERENTIAL COMPARATORS) โดยตั้งคาไดจาก Variable Resistor ซ่ึงเปนการปรับคา
แรงดันท่ีใชในการเปรียบเทียบ 
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5. การเลือกขนาดสายไฟฟาใหเหมาะสมกับการใชงาน 

          ในการเลือกขนาดสายไฟฟาใหมีความเหมาะสมกับการใชงานนั้นเราจะดูท่ี พิกัดการทนกระแสไฟฟา

ของสายไฟฟาเป นสำคัญ  กลาวคือถ าอ ุปกรณไฟฟาก ินกระแสไฟฟามากเราก็ต องเล ือกใช ขนาด             

สายไฟฟาใหญ ถาอุปกรณไฟฟากินกระแสไฟฟานอยเราก็ใชสายไฟฟาท่ีมีขนาดเล็กลงมา   

ตัวอยางตารางแสดงขนาดสายตางๆ 

 

                                                      ตารางสายไฟ VSF 
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จะใชตารางดานบน เพ่ือเลือกขนาดสายไฟฟาใหมีความเหมาะสมกับการใชงานแบบงายๆ              

โดยใหดู 2 ชองหลักดังแสดงดวยลูกศรแดงกับน้ำเงินดังนี้ 

                                    

ยกต ัวอย าง สายไฟฟาชน ิด VAF ขนาด 2.5 sq.mm  จะม ีพ ิก ัดการทนกระแสไฟฟาได 21 แอมป
(A)  หรือ สายไฟฟาขนาด 25 sq.mm จะมีพิกัดการทนกระแสไฟฟาได 91 A   จะเห็นไดวา ขนาดของ
สายไฟฟายิ่งมากเทาไหร อัตราพิกัดการทนกระแสไฟฟาก็จะยิ่งมากข้ึนเทานั้น ดังนั้นเราจะตองเลือกใชขนาด
ของสายไฟฟาใหเหมาะสมกับขนาดของโหลดอุปกรณไฟฟา 

6.  2 Channel Relay Module 



13 
 

 
รีเลย เปนอุปกรณไฟฟาและอิเล็กทรอนิกสชนิดหนึ่ง ทำหนาที่เปนสวิทซใหกับวงจร แตมันมี

ความสามารถตางจากสวิทซทั่วไปคือ ใชกระแสไฟฟาเปนตัวสั่งการ แทนที่จะใชมือกดเหมือนปุม button 
หรือสวิทซอ่ืนๆ 

โมดูลรีเลย 2ชอง 5V (2 Channel Relay Module) เปนโมดูลที่ใชควบคุมโหลดไดทั้งแรงดันไฟฟา 
DC และ AC ซึ ่งโหลดสูงส ุด (Maximum Load) คือ AC 250V/10A, DC 30V/10A โดยใชส ัญญาณใน      
การควบคุมการทำงานดวยสัญญาณโลจิก TTL ทำงานดวยสัญญาณแบบ Active Low, กระแสขับรีเลย 
(Drive Current) 15-20mA., มีการออกแบบใหเปน Isolate ดวย Optocoupler, มี LED แสดงสถานะ 
Relay สามารถนำไปประยุกตใชงาน PLC Control, บานอัจฉริยะ, ใชในโรงงานอุตสาหกรรม หรืองานอื่นๆ 
ขึ้นอยูกับการเขียนโปรแกรมและการตอใชงานภายนอก สามารถเชื่อมตอใชงานกับบอรด Rasberry Pi, 
Arduino, ARM, MCS-51, AVR, PIC, 8051, DSP, MSP430, TTL logic 

Specification: 
 • ไฟเลี้ยงโมดูลรีเลย VCC = 5VDC. 
 • ควบคุมโหลดไดท้ังแรงดันไฟฟา AC ไดสูงสุด 250VAC 10A หรือ แรงดันไฟฟา DC ไดสูงสุด 30VDC 10A 
(Maximum Load) 
 • ระดับสัญญาณอินพุทควบคุมแบบ TTL ทำงานดวยสัญญาณแบบ Active Low 
 • กระแสขับรีเลย (Drive Current) 15-20mA. 
 • มีการออกแบบใหเปน Isolate ดวย Optocoupler 
 • มี LED แสดงสถานะ Relay 
 • โมดูลขนาด 3.85cm.(กวาง x 5.05cm.(ยาว x 1.85cm.(สูง  

 
 
 
หลักการทำงานและสวนประกอบของรีเลย 
    ภายในรีเลยนั้นมีสวนประกอบท่ีสำคัญๆ 4 สวนดังนี้ 
1.ขดลวด (Coil) 
    เปนสวนท่ีใชควบคุมการทำงานของรีเลยใหเปด (Open) หรือ ปด (Closed)  
*เม่ือวงจรปด = มีกระแสไหล ผาน  
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2 .ขา com (common) 
  ขา com หรือ ขา c เปนขาท่ีใชในการตอขาขางหนึ่งของวงจรภายนอก 
3. ขา NC (Nomal Close) 
  ขา NC เปนขาท่ีเชื่อมกับขา com ในขณะท่ีมีการจายไฟใหรีเลยแลว โดยท่ี ขา NO และ NC จะไปเชื่อมกับ
อีกชางหนึ่งของวงจรภายนอก 
  

หลักการทำงาน 
        การใชวงจรรีเลยจะตองตอแหลงจาย 2 ชุดขึ ้นไป โดยชุดแรกจะจายไฟใหรีเลย และชุดที ่เหลือ         
จะตอใหกับวงจรภายนอก (หรืออาจจะใชแหลงจายชุดเดียวแตแยกสายใหรีเลย กับ วงจรภายนอกก็ได  
เชน เม่ือเราตองการตอวงจร LED โดยใช Relay เปนตัวควบคุมการทำงาน เราจะตองแยกแหลงจายใหท้ัง 
LED และ Relay 

 

         เมื ่อยังไมมีการจายไฟใหกับขดลวด (Coil) ขา com จะเชื ่อมตอกับ ขา NC (ปกติปด แตเมื ่อมี       
การจายกระแสไฟใหกับขดลวดแลว ขา com จะสลับไปเชื่อมตอกับขา NO (ปกติเปด เราใชหลักการพ้ืนฐาน
นี้ในการสลับทิศทางการไหลของกระแสไฟฟาในวงจร 
 
  
 
ตัวอยางการตอวงจร LED กับ Relay 
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        ถึงแมวาที่แหลงจาย Source 2 จะมีการตอวงไวตลอดเวลา แตเมื่อรีเลยมีสถานะ Closed ขา com 
จะยังคงเชื่อมกับขา NC ทำใหหลอด LED ท่ีมีข้ัว + ตอกับขา NO ไฟดับ แตเม่ือมีการจายไฟเลี้ยงใหกับ Coil 
ขา com จะสลับไปสัมผัสกับขา NO ทำใหวงจรของ LED ครบวงจร และทำใหไฟติดสวางไดนั่นเอง 
  
ขอมูลท่ีสำคัญบนรีเลย 

 

1.  คาแรงดันท่ีรีเลยใชทำงาน (Working Voltage) 
เปนแรงดันท่ีจายใหกับขดลวด โดยในงาน
อิเล็กทรอนิกสท่ัวไปมักใชเปนไฟ DC ขนาดตางๆ
ตั้งแต 3 VDC,5 VDC, 9 VDC ,12 VDC เปนตน  
*โดยแรงดันท่ีจายเขาไปไมควรเกินจากคาท่ี
กำหนดไว และไมควรต่ำกวาจนเกินไปดวย
เชนกัน เพราะจะทำใหรีเลยไมทำงาน 

2. คาแรงดัน และ กระแสท่ีรีเลยสามารถทนได  
เปนคาแรงดันและกระแสไฟฟาของขา com , NO 
และ NC ซ่ึงไมควรเกินจากคาท่ีกำหนด 
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7. Magnetic Contactor 

 แมกเนติกคอนแทคเตอร คือ อุปกรณสวิทชตัดตอวงจรไฟฟา เพื ่อการเปด-ปด ของหนาสัมผัส 
(Contact) ทำงานโดยอาศัยอำนาจแมเหล็กไฟฟาชวยในการเปด-ปดหนาสัมผัส ในการตัดตอวงจรไฟฟา    
เชน เปด-ปด การทำงานของวงจรควบคุมมอเตอร นิยมใชในวงจรของระบบแอร , ระบบควบคุมมอเตอร 
หรือใชในการควบคุมเครื่องจักรตางๆ โดยแมกเนติกคอนแทคเตอรนั้น จะมีสวนประกอบหลักที่สำคัญตอ  
การทำงาน ไดแก แกนเหล็ก (Core) ,ขดลวด (Coil) ,หนาสัมผัส (Contact) และสปริง (Spring) 

 
 

ภาพแสดงแมกเนติก คอนแทคเตอร 

 

หลักการทำงานแมกเนติก คอนเเทคเตอร 

 เมื่อมีกระแสไฟฟาไหลผานไปยังขดลวดสนามแมเหล็กที่อยูขากลางของแกนเหล็ก ขดลวดจะสราง
สนามแมเหล็กที่แรงสนามแมเหล็กชนะแรงสปริงดึงใหแกนเหล็กชุดที่เคลื่อนที่ (Stationary Core) เคลื่อนท่ี
ลงมาในสภาวะนี้ (ON) คอนแทคทั้งสองชุดจะเปลี่ยนสภาวะการทำงานคือ คอนแทคปกติปดจะเปดวงจร   
จุดสัมผัสออก และคอนแทคปกติเปดจะตอวงจรของจุดสัมผัส เมื่อไมมีกระแสไฟฟาไหลผานเขาไปยังขดลวด 
สนามแมเหล็กคอนแทคท้ังสองชุดจะกลับไปสูสภาวะเดิม 
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ภาพแสดงการทำงานของแมกเนติก คอนแทคเตอร 

                จะเห็นไดว าส วนประกอบตางๆ คือ ปจจัยสำคัญที ่จำเปนตอกระบวนการทำงานของ            
แมกเนติกคอนแทคเตอร แตถาหากตองการเพิ่มประสิทธิภาพเพื่อการทำงานใหดี เราจำเปนตองคำนึงถึง
ปจจัยอื่นๆ ที่มีผลตอการทำงานดวยเชนกันไมวาจะเปนวิธีการเลือกใชแมกเนติกคอนแทคเตอร อยางไร      
ใหไดผลและเราควรเลือกใชแมกเนติก คอนแทคเตอร ประเภทไหนใหเหมาะกับงาน รวมไปถึงเรื ่อง
อุปกรณเสริมของแมกเนติก คอนแทคเตอรที ่จำเปนตองรู  เพราะสิ่งเหลานี้คือขอมูลสำคัญที่จะชวยเพ่ิม
ประสิทธิภาพและสามารถแกไขปญหาตางๆท่ีอาจเกิดข้ึนไดในการทำงาน 

สำหรับบทความเกี่ยวกับแมกเนติก คอนแทคเตอรนี้ ทำใหคุณมีความรูพื้นฐานและมีความเขาใจ
เกี่ยวกับแมกเนติก คอนแทคเตอร เพิ่มมากขึ้น คุณสามารถเขาไปอานบทความอื่นๆ ที่นาสนใจอีกมากมาย
เพิ่มเติมไดท่ี ศูนยรวมขอมูลแมกเนติก คอนแทคเตอร ที่ทาง Facromart.com ไดจัดเตรียมขอมูลไวสำหรับ
เสริมความรูและความเขาใจในแมกเนติกคอนแทคเตอรอีกหลากหลายเรื ่อง เพื่อที่จะสามารถเลือกซ้ือ    
กลุมสินคาของแมกเนติกคอนแทคเตอร ใหเหมาะสมกับงานและเกิดประสิทธิภาพไดมากท่ีสุด 
 

 

 

8. Solid state relay 

https://mall.factomart.com/magnetic-contactor/
https://www.factomart.com/
https://www.factomart.com/th/motor-control/magnetic-contactor.html
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 โซลิดสเตตรีเลย คืออะไร คือเปนรีเลยไมใชหนาคอนแทคเหมือนรีเลยทั่วไป ทำให,โซลิดสเตตรีเลย  

ไมมีสวนที่เคลื่อนที่และสามารถลดเสียงรบกวนและการอารคของหนาคอนแทคไดมาก และ,โซลิดสเตตรเีลย 

มีการตอบสนองไดรวดเร็วตัวยอมักเปน (SSR) โซลิดสเตตรีเลย เปนสวนที่เชื่อมอยูระหวางภาคจายไฟฟากับ

โหลดเสมอนำมาใชงานแทนรีเลยแบบเกาและมีขนาดเล็กกวามาก ,โซลิดสเตตรีเลย ทำใหสามารถ             

ลดสัญญาณรบกวนและการลัดวงจรไฟฟาลงได ,โซลิดสเตตรีเลย มีการตอบสนองรวดเร็วและมีอายุ          

การใชงานยาวนานลดปญหาเรื่องฝุนรบกวน ,โซลิดสเตตรีเลย ไมกลัวการสั่นสะเทือนหรือการกระแทก และ

,โซลิดสเตตรีเลย ใชงานรวมกับ พีแอลซีไดโดยตรง 

 

      การใชงาน โซลิดสเตตรีเลย (Solid state relay การตอโซลิดสเตตรีเลยควรติดตั ้ง แผนระบาย    

ความรอนอลูมิเนียม Heat sink กับ โซลิดสเตตรีเลย ดวยทุกครั้งเพื่อปองกันการชำรุดโซลิดสเตตรีเลย      

การใชงานไมควรเกิน 40% ของพิกัดของโซลิดสเตตรีเลย เชนถาขนาด 100A ควรใชกับโหลดไมเกิน 40A    

ที่ติดตั้งควรระบายความรอนไดดีหรือใชรวมกับพัดลมระบายความรอนการยึดติดกับแผนระบายความรอน

ของ SSR ควรใชซิลิโคนระบายความรอนทาระหวางวัตถุทั้งสองชนิดกรณีไมมี Heat sink ควรใชโหลดได    

ไมเกิน 10%เทานั้น อุปกรณปองกันหรือฟวสควรใชไมเกิน 50%ของคาสูงสุด ปองกันการโอเวอรโหลด 

(Semiconductor fuse)โซลิดสเตตรีเลย ควรใชงานรวม กับ MOV (Metal oxide varistor)เพื ่อปองกัน 

Transient voltage ทำใหเสียงายโดยเอามาตอรอมที่ Line out เอาไว ประเภทของ มีกี ่ประเภทกี ่ชนิด

อะไรบาง โซลิดสเตตรีเลย (Solid state relay) ZS โซลิดสเตตรีเลย ประเภทนี้ใชงานไดกับโหลดทุกชนิด IO 

โซลิดสเตตรีเลย ประเภทนี้ใชกับโหลดที่ตองใชความเร็วในการเปดและปด PS โซลิดสเตตรีเลย ประเภทนี้ใช

รวมกับหมอแปลง AS โซลิดสเตตรีเลย ประเภทนี้ใชงานไดกับโหลดทุกชนิด DCS โซลิดสเตตรีเลย ประเภทนี้

ใชงานไดกับโหลดทุกชนิด 

 

 

9.กราวด (Ground)  

กราวด (Ground) ในดานวิศวกรรมไฟฟา หมายถึงจุดๆ หนึ ่งในวงจรไฟฟาที ่ใช เปนจุดอางอิงในการ             

วัดแรงดันไฟฟา หรือใชเปนเสนทางกลับรวมกันของกระแสไฟฟาจากหลายๆที่ หรือจุดเชื่อมตอทางกายภาพ

โดยตรงกับพ้ืนดิน 
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สายไฟท่ีลงดิน (สายดิน จะตองถูกกำหนดเปนมาตรฐานใหใชสีท่ี แนนอนเพ่ือปองกันการใชท่ีไมถูกตอง 

 

วงจรไฟฟาอาจจะถูกเชื่อมตอกับพื้นดิน (พื้นโลก ดวยเหตุผลหลายประการ ในอุปกรณไฟฟาที่ใชไฟ AC 

เมนส ชิ้นสวนโลหะที่ผูใชสัมผัสไดจะถูกเชื่อมตอกับพื้นดินเพื่อปองกันผูใชไมใหสัมผสกับแรงดันไฟฟาที่เปน

อันตรายในกรณีที่ฉนวนไฟฟาลมเหลว การเชื่อมตอกับพื้นดินจะจำกัดกระแสไฟฟาสถิตที่ถูกสรางขึ้นในการ

รับมือกับผลิตภัณฑท่ีติดไฟงาย หรืออุปกรณท่ีมีความไวตอไฟฟาสถิต 

ในบางวงจรโทรเลขและบางระบบสงกำลังไฟฟา แผนดินหรือผิวโลกเองสามารถถูกนำมาใชเปนหนึ่งในตัวนำ

สายสงของวงจร ซึ่งจะเปนการประหยัดคาใชจายในการติดตั้งตัวนำสายสงที่เปนสายรีเทินที่แยกตางหากไป

หนึ่งเสน  

สำหรับวัตถุประสงคในการวัด กราวดทำหนาที่เปนจุดที่มีคาความดันคงที่(พอสมควร ที่สามารถถูกใชเปน

จุดอางอิงสำหรับการวัดแรงดันที่จุดใดๆในวงจรได ระบบสายกราวดไฟฟาควรจะมีความสามารถในการ

เคลื ่อนกระแสที่เหมาะสมในการทำหนาที ่เปนแรงดันไฟฟาระดับอางอิงเปนศูนย ในทางทฤษฎีวงจร

อิเล็กทรอนิกส "กราวด" ในทางอุดมคติมักจะเปนแหลงจายประจุหรือแหลงระบายประจุที่ไมมีที่สิ้นสุด ท่ี
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สามารถดูดซับกระแสไดไมจำกัดจำนวนโดยไมมีการเปลี่ยนแปลงแรงดันที่จุดนั้น ในขณะที่การเชื่อมตอกับ

พื้นดินที่แทจริงมักจะมีความตานทานเกิดขึ้น ดังนั้นแรงดันของดินที่ใกลเคียงกับศูนยจึงไมสามารถทำได 

แรงดันไฟฟากระจัดกระจายหรือผลกระทบของแรงดันดินจะเกิดข้ึน ซ่ึงอาจสรางการรบกวนในสัญญาณตางๆ 

หรือถาผลกระทบนั้นมีขนาดใหญพอ การรบกวนนั้นอาจจะสรางอันตรายจากการช็อกไฟฟาได 

การใชคำวากราวดเปนเรื ่องธรรมดาในเครื่องใชไฟฟาและอิเล็กทรอนิกสที ่ใชัในอุปกรณแบบพกพาเชน

โทรศัพทมือถือ และเครื่องเลนสื่อในยานพาหนะท่ีอาจจะพูดวามี"กราวด" โดยไมไดมีการเชื่อมตอท่ีเกิดข้ึนจริง

กับดินแตอยางใด โดยปกติจะเปนแคสายไฟตัวนำขนาดใหญที่ตออยูกับ ดานใดดานหนึ่งของแหลงจายไฟ 

(เชน"ground plane" ในแผงวงจรพิมพ ซึ่งทำหนาที่เปน เสนทางกลับรวมกันสำหรับกระแสจากชิ้นสวน

ตางๆหลายจุดในวงจร 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

บทที่ 3 

วิธีการดำเนินงาน 

3.1 วิธีการดำเนินงาน 

 

 

 

 

START 
 

ศึกษารวบรวมขอมูล 

เสนอโครงงานตออาจารยท่ีปรึกษา 
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3.2 แผนการดำเนินงาน 

แผนงานโครงงานส่ิงประดิษฐ์ 

หลกัสูตร นรจ. พรรค พศ. เหล่า ยย. (อิเลก็ทรอนิกส์-ไฟฟ้า) ชั้นปีท่ี2 ประจาํปีการศึกษา 2562 

โรงเรียนอิเลก็ทรอนิกส์กองวิทยาการ กรมอิเลก็ทรอนิกส์ทหารเรือ 

ขั้นเตรียมการ ตั้งแต่ ม.ค.62 - มี.ค.62   

ขั้นดาํเนินการ (จดัทาํโครงงานฯ) ตั้งแต่ 21 ม.ค.63 - 13 มี.ค.63 รวม 8 สัปดาห์ 

รายการปฏิบัติ 
ต.ค. พ.ย. ธ.ค. ม.ค. ก.พ. มี.ค. 

1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 

นักเรียนเสนอชื่อโครงงาน                                                 

ขอครู                                                 

กลั่นกรองโครงงาน                                                

เสนอ รร.อล.กวก.อล.ทร. 

ออกแบบวงจรและเขียนโปรแกรมควบคุม PLC และ Arduino 

ทดสอบโปรแกรม 

จัดเตรียมวัสดุอุปกรณ 

ทำชิ้นงานและติดต้ังอุปกรณ 

แกไขชิน้งานและโปรแกรม 

ทดสอบชิ้นงานและอุปกรณ 

นำเสนอโครงงาน 

END 
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ตารางท่ี 3.1 แผนการดำเนินงาน 

 

 

3.3 วัสดุและอุปกรณ 

ลำดับ รายการ จำนวน หนวย 

1 ปมหอยโขงหนา 1.5 แรง 1 อัน 

2 สายไฟ 2.5 THW (100 m สีเทา   1 มวน 
3 สายไฟ 3x2.5(50 m   1 มวน 
4 เบรกเกอร 20A (WA  2 อัน 
5 Mitsubishi PLC FX1N no.1 LAB,8 1 อัน 
6 Power supply 24V 5A no.7 LAB,8 1 อัน 
7 DS3231 Module นาิกา (REST) 1 อัน 
8 Multi-range timer relay พรอมขา ตูไฟฟา (WA  3 ชุด 
9 Auxiliary relay MY4 (WA  3 อัน 
10 Pilot lamp สีเขียว (WA  5 อัน 
11 Push Button Switch (WA  5 อัน 
12 ตูคอนโทรล ขนาด 3.5x52x17 (WA  1 ตู 

เสนอรายการวัสดุ จำนวนและ

ราคา 
                                                

คนควาขอมูล                                                 

นักเรียนจัดทำเอกสาร เสนอ

ขออนุมัติจัดทำโครงงาน 
                                                

เสนอ รร.อล. ขออนุมัติจัดทำ

โครงงาน 
                                                

ดำเนินการจัดทำโครงงาน                              1 2 3 4 5 6 7 8    

ฝกนำเสนอโครงงาน                                                 

สงชิ้นงานและเอกสาร

โครงงาน 
                                                

จัดนิทรรศการโครงงาน                                                 
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13 YF หางปลาแฉกหุม 2-3 BL (WA  1 ถุง 
14 Arduino MEGA 2560 R3 A2 ,122 (REST  2 อัน 
15 สาย Uplond Arduino  1 เสน 
16 แผนอคิลิก ขนาด 60x40 cm 4 แผน 

17 รีเลยไฟ 5V ควบคมุไฟ 220V 1 ตัว 

18 Power Supply 5V 6A 1 ตัว 

19 มาคสาย 1-6 10 ตัว 

20 ทอหด ขนาด 4mm 1 เมตร 

21 สายไฟ 1-1.5 10 เมตร 

22 YF หางปลาแฉกหุม 2-3 BL (WA) 20 ตัว 

23 AWG 22 1/4 2.5 เมตร 

24 ทอหด ขนาด 3.5  2 เสน 

25 YF หางปลาแฉกหุม 2-3 BL (WA) 40 ตัว 

26 เทปสายไฟ ขนาด 1x1.5  3 มวน 

27 สายไฟ VSS 1.5 30 เมตร 

28 ทอหด ขนาด 4 mm 1 เมตร 

  

ลำดับ รายการ จำนวน หนวย 

29 เทปพันเกลียว 1 มวน 

30 รางสายไฟ 1 อัน 

31 หางปลา SV 1.25-4R แดง 20 ตัว 

32 Power Supply 24V เลข5 1 ตัว 

 

ตารางท่ี 3.2 วัสดุและอุปกรณ 

 

 

 

 

 



24 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

3.4 ข้ันตอนการดำเนินงาน 

3.4.1. การวางแผนและออกแบบ 
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3.4.2 ข้ันการเขียนโปรแกรม PLC  

      1)  ศึกษาหาความรูและเขียนโปรแกรม PLC 

 

 

 

 

      

 

 

 

 

2 ศึกษาหาความรูและเขียนโปรแกรม  Arduino 
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3.4.3. ข้ันตอนการทดสอบโปรแกรม Arduino 

     1)  ทดสอบโปรแกรม PLC 

 

 

 

 

 

 

 

 

2 ทดสอบโปรแกรม  Arduino 

 

 

 

  



27 
 
3.4.4.   การจัดทำ 

1) การทำฐานชิ้นงาน 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

  2 การประกอบตู control    
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 3) ตรวจสอบตู control และตรวจเช็คระบบตางๆ  

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

4 ตรวจ เช็คระบบการทำงานตางๆ ของชิ้นงาน 
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3.4.5. ทดสอบ 

       1  ทดสอบระบบปมน้ำ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2  ทดสอบโปรแกรม Arduino 
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3  ทดสอบโปรแกรม PLC 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

4  ทดสอบสปงเกอร 
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5 ทดสอบ ระบบรดน้ำตนไมอัตโนมัติ 
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บทท่ี 4 

ผลการทดลอง 

4.1 หลักการทำงานของอุปกรณภายในระบบรดน้ำตนไมอัตโนมัติ 
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รูปท่ี 4.1.1 ผังงานการทำงานของระบบรดน้ำตนไมอัตโนมัติ 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปท่ี 4.1.2 วงจรการทำงานของระบบรดน้ำตนไม Manual 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปท่ี 4.1.3 วงจรการทำงานของระบบรดน้ำตนไม Auto 
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รูปท่ี 4.1.4 Block Working 

4.2 หลักการทำงานของระบบรดน้ำตนไมอัตโนมัติ 

1. เมื่อถึงเวาที่กำหนด PLC ส่ังใหโซลินอยดวาลวตัวที่ 1 และปมน้ำทำงาน 

2. ปมน้ำทำงานครบ 30 นาที จะหยุดการทำงานของโซลินอยดวาลวตัวที่ 1 

3. หลังจากโซลินอยดวาลวตัวที่ 1 หยุดการทำงาน โซลินอยดวาลวตัวที่ 2 จะทำงาน

อัตโนมัติรดน้ำเปนเวลา 30 นาที 

4. เมื่อถึงเวลาที่กำหนด PLC จะส่ังวงจรรดน้ำตนไม ทำงานซ้ำไปเร่ือยๆจนกวาจะหยุดการ

ทำงานของวงจร 

 

 

ตารางผลการทดลอง 

 

วนั/เดือน/ปี รดนํา้ ใสปุ่๋ ย ค่าความชืน้ ( % ) 
ทาํงาน ไม่ทาํงาน ทาํงาน ไม่ทาํงน 

2/3/63     54% 
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3/3/63     56% 

4/3/63     62% 

5/3/63     48% 

6/3/63     51% 

7/3/63     65% 

8/3/63     59% 

 

 

 

บทท่ี 5 

สรุปปญหาและขอเสนอแนะ 

จากผลการดำเนินโครงงานสิ่งประดิษฐเรื่อง ระบบรดน้ำอัตโนมัติ ระบบรดน้ำอัตโนมัติถูกใชทดแทน

การลากสายยางแบบเกาได และยังเปนการลดการใชทรัพยากรโดยสิ้นเปลือง โดยระบบรดน้ำอัตโนมัติสามารถ

ทำงานไดตามฟงกชันและโปรแกรมที่ถูกเขียนขึ้น และเหมาะที่จะนำมาใชงานทางดานอุตสาหกรรมรวมท้ัง

การเกษตร ทั ้งนี ้โครงงานสำริดผลไดจาการทำงานเปนหมู คณะ ตลอดจนการรวมกันคิดแกไขปญหา

ขอบกพรองและพัฒนาตอยอดจนสำเร็จ 

 

ขอเสนอแนะ 

ในการจัดทำโครงงานนั้นโปรแกรม Arduino นั้นมีความเขาใจยากสำหรับผูจัดทำท่ีมีพ้ืนฐานในการ

เขียนคำสั่งนอย รวมไปถึงระยะเวลาท่ีจะศึกษาโปรแกรมใหเขาใจลึกซ้ึง ดังนั้นตองใชเวลามากพอสมควร 

เพ่ือใหผูจัดทำจัดทำสิ่งประดิษฐนี้ใหมีความสมบูรณพรอมทุกอยาง และปญหาของแรงดันปมน้ำท่ีมีแรงดันท่ี

ไมเปนท่ีตองการดังนั้นจึงปรับและแกไขปมน้ำ และสามารถนำไปใชงานและเปนแบบอยางใหนักเรียนรุน

ตอไปไดนำมาศึกษาคนควาทดลอง 

ปญหาและขอขัดของ ระหวางการดำเนินงาน 

1. แรงดันน้ำของปมน้ำท้ัง 2 ตัวมีแรงดันไมเทากันจึงทำใหน้ำไหลยอนกลับ 

   แกไขโดย ใสลิ้นกันกลับ 

2. ปมน้ำมีแรงดันไมเพียงพอ 
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   แกไขโดย เพ่ิมกำลังดันไฟฟาของปมน้ำ 

3. ระบบ PLC ท่ีใชงานเกิดการขัดของ 

   แกไขโดย ตรวจสอบหาขอบกพรองและเขียนโปรแกรมใหม 
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ภาคผนวก 
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บรรณานุกรม 

โปรแกรม Arduino 

 https://www.arduitronics.com/article/6/เริม่ตนใชงาน-arduino 

Programmable Logic Controller (PLC) 
http://www.advanceelectronic.com/blog/detail/113/th/PLC%E0%B8%84%E0%B8%B7%E0%B8%AD%E0%

B8%AD%E0%B8%B0%E0%B9%84%E0%B8%A3.html 

ปมน้ำ Seaflo  

http://www.heanuy.com/product.detail_772329_th_3776668 

เซ็นเซอรวัดความชื้นในดิน Soil Moisture Sensor 

http://www.arduino.codemobiles.com/product/174/%E0%B9%80%E0%B8%8B%E0%B9%87%E0%B8%99

%E0%B9%80%E0%B8%8B%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B9%8C%E0%B8%A7%E0%B8%B1%E0%B8%94

%E0%B8%84%E0%B8%A7%E0%B8%B2%E0%B8%A1%E0%B8%8A%E0%B8%B7%E0%B9%89%E0%B8%99

%E0%B9%83%E0%B8%99%E0%B8%94%E0%B8%B4%E0%B8%99-soil-moisture-sensor 

การเลือกขนาดสายไฟฟาใหเหมาะสมกับการใชงาน 

http://www.megalight-thailand.com/ 

2 Channel Relay Module 

https://www.arduitronics.com/ 

Magnetic Contactor 

https://www.pmk.co.th/shop/product/%E0%B9%81%E0%B8%A1%E0%B8%81%E0%B9%80%E0%B8%99

%E0%B8%95%E0%B8%B4%E0%B8%81%E0%B8%84%E0%B8%AD%E0%B8%99%E0%B9%81%E0%B8%97

%E0%B8%84%E0%B9%80%E0%B8%95%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B9%8C-magnetic-contactor-af-

abb/ 

Solid state relay 

https://mall.factomart.com/structure-and-principle-of-solid-state-relay/ 

http://www.advanceelectronic.com/blog/detail/113/th/PLC%E0%B8%84%E0%B8%B7%E0%B8%AD%E0%B8%AD%E0%B8%B0%E0%B9%84%E0%B8%A3.html
http://www.advanceelectronic.com/blog/detail/113/th/PLC%E0%B8%84%E0%B8%B7%E0%B8%AD%E0%B8%AD%E0%B8%B0%E0%B9%84%E0%B8%A3.html
http://www.heanuy.com/product.detail_772329_th_3776668
http://www.arduino.codemobiles.com/product/174/%E0%B9%80%E0%B8%8B%E0%B9%87%E0%B8%99%E0%B9%80%E0%B8%8B%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B9%8C%E0%B8%A7%E0%B8%B1%E0%B8%94%E0%B8%84%E0%B8%A7%E0%B8%B2%E0%B8%A1%E0%B8%8A%E0%B8%B7%E0%B9%89%E0%B8%99%E0%B9%83%E0%B8%99%E0%B8%94%E0%B8%B4%E0%B8%99-soil-moisture-sensor
http://www.arduino.codemobiles.com/product/174/%E0%B9%80%E0%B8%8B%E0%B9%87%E0%B8%99%E0%B9%80%E0%B8%8B%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B9%8C%E0%B8%A7%E0%B8%B1%E0%B8%94%E0%B8%84%E0%B8%A7%E0%B8%B2%E0%B8%A1%E0%B8%8A%E0%B8%B7%E0%B9%89%E0%B8%99%E0%B9%83%E0%B8%99%E0%B8%94%E0%B8%B4%E0%B8%99-soil-moisture-sensor
http://www.arduino.codemobiles.com/product/174/%E0%B9%80%E0%B8%8B%E0%B9%87%E0%B8%99%E0%B9%80%E0%B8%8B%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B9%8C%E0%B8%A7%E0%B8%B1%E0%B8%94%E0%B8%84%E0%B8%A7%E0%B8%B2%E0%B8%A1%E0%B8%8A%E0%B8%B7%E0%B9%89%E0%B8%99%E0%B9%83%E0%B8%99%E0%B8%94%E0%B8%B4%E0%B8%99-soil-moisture-sensor
http://www.arduino.codemobiles.com/product/174/%E0%B9%80%E0%B8%8B%E0%B9%87%E0%B8%99%E0%B9%80%E0%B8%8B%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B9%8C%E0%B8%A7%E0%B8%B1%E0%B8%94%E0%B8%84%E0%B8%A7%E0%B8%B2%E0%B8%A1%E0%B8%8A%E0%B8%B7%E0%B9%89%E0%B8%99%E0%B9%83%E0%B8%99%E0%B8%94%E0%B8%B4%E0%B8%99-soil-moisture-sensor
http://www.megalight-thailand.com/
https://www.arduitronics.com/
https://www.pmk.co.th/shop/product/%E0%B9%81%E0%B8%A1%E0%B8%81%E0%B9%80%E0%B8%99%E0%B8%95%E0%B8%B4%E0%B8%81%E0%B8%84%E0%B8%AD%E0%B8%99%E0%B9%81%E0%B8%97%E0%B8%84%E0%B9%80%E0%B8%95%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B9%8C-magnetic-contactor-af-abb/
https://www.pmk.co.th/shop/product/%E0%B9%81%E0%B8%A1%E0%B8%81%E0%B9%80%E0%B8%99%E0%B8%95%E0%B8%B4%E0%B8%81%E0%B8%84%E0%B8%AD%E0%B8%99%E0%B9%81%E0%B8%97%E0%B8%84%E0%B9%80%E0%B8%95%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B9%8C-magnetic-contactor-af-abb/
https://www.pmk.co.th/shop/product/%E0%B9%81%E0%B8%A1%E0%B8%81%E0%B9%80%E0%B8%99%E0%B8%95%E0%B8%B4%E0%B8%81%E0%B8%84%E0%B8%AD%E0%B8%99%E0%B9%81%E0%B8%97%E0%B8%84%E0%B9%80%E0%B8%95%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B9%8C-magnetic-contactor-af-abb/
https://www.pmk.co.th/shop/product/%E0%B9%81%E0%B8%A1%E0%B8%81%E0%B9%80%E0%B8%99%E0%B8%95%E0%B8%B4%E0%B8%81%E0%B8%84%E0%B8%AD%E0%B8%99%E0%B9%81%E0%B8%97%E0%B8%84%E0%B9%80%E0%B8%95%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B9%8C-magnetic-contactor-af-abb/
https://mall.factomart.com/structure-and-principle-of-solid-state-relay/


 

 

 

 

 

 เนื่องจากอาชีพสวนใหญของคนไทยคืออาชีพเกษตรกร 

ซ ึ ่งเป นอาช ีพที ่คอยหลอเล ี ้ยงคนในประเทศและเปน

อุตสาหกรรมสงออก จากความตองการดังกลาว ทำใหมี

ความตองการใชทรัพยากรสูงขึ ้น โดยเฉพาะในสวนของ

เกษตรกรและภาคอุตสาหกรรม คือมีความตองการทางดาน

ผลผลิตที่มากขึ้น ทำใหเกษตรกรตองการเพิ่มทรัพยากรใน

การผลิตมากขึ้น เชน แรงงานบุคลากร เมล็ดพันธุ ปุย น้ำ

และอ่ืนฯ ดังนั้นคณะผูจัดทำจึงไดคิดคนโครงงานสิ่งประดิษฐ

ขึ ้นมาใชเพื่อใหเกิดผลประโยชนและประสิทธิภาพในการ

ทำงานสูงสุดรวมถึงมีความคุมคาในการลงทุน 

 

ประโยชนที่คาดวาจะไดรับ 

 

1) ลดภาระหนาท่ีของบุคลากร 

2) เปนทางเลือกอีกทางใหกับเกษตรกรและภาค

อุสาหกรรม 

3) ลดคาใชจาย 

4) ประหยัดเวลา 

 
 

1. การออกแบบและเขียนโปรแกรม PLC 

MITSUBISHI รุน FX1S – 20MT 

2. เพ่ือเปนแนวทางใหบุคลากรนำไปใชงานไดจริง 

3.เพ่ือนำความรูท่ีไดจากการเรียนภาคทฤษฎีมา

ประยุกตใชในการทำโครงงานสิ่งประดิษฐ 

 
 

คณะผูจัดทำ 

นรจ.กวินพงศ  วังคำ 

นรจ.อภิสิทธิ์  ศาสตาชัย 

นรจ.วิชญพล  ออนตา 

นรจ.ชัยธวัช  ศรีสังขสุข 

นรจ.ธีรยุทธ  หวงแกว 

นรจ.บุญชู  บุญคำ 

นรจ.ธิติธร  นนทกลิ่น

นรจ.มนตาณ  สานุจิตร 

 

 

ระบบรดน้ำตนไมอัตโนมัติ  

(Automatic sprinkle system) 

 
ที่มาและความสำคัญ 

วัตถุประสงค 

หลักการทำงาน 

1. เม่ือถึงเวาท่ีกำหนด PLC สั่งใหโซลินอยดวาลวตัวท่ี 1 และปมน้ำทำงาน 

2. ปมน้ำทำงานครบ 30 นาที จะหยุดการทำงานของโซลินอยดวาลวตัวท่ี 1 

3. หลังจากโซลินอยดวาลวตัวท่ี 1 หยุดการทำงาน โซลินอยดวาลวตัวท่ี 2 

จะทำงานอัตโนมัติรดน้ำเปนเวลา 30 นาที 

4. เมื ่อถึงเวลาที่กำหนด PLC จะสั่งวงจรรดน้ำตนไม ทำงานซ้ำไปเรื ่อยๆ

จนกวาจะหยุดการทำงานของวงจร 
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