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บทคัดย่อ 

 โครงงานนี้นำเสนอการเช็คชื่อด้วยการสแกนใบหน้า โดยการดำรงชีวิตในปัจจุบันนี้ความก้าวหน้า

ทางด้านเทคโนโลยีเป็นปัจจัยหนึ่งที่ให้ชี้วัดความมีศักยภาพของสังคมนั้น เช่น ในโรงงานอุตสาหกรรมมีการ

ผลิตด้วยเครื ่องจักรที ่ทันสมัย หรือระบบการบริหารงานขององค์กร เป็นต้น เครื ่องสแกนใบหน้าก็เป็น

เทคโนโลยีอีกทางเลือกหนึ่งที่นำมาใช้ งานภายในองค์กร เพราะประโยชน์จากการสแกนใบหน้าสามารถแสดง

ข้อมูลของบุคคลนั้นได้ ด้วยเหตุนี้ จึงมีระบบที่นำเทคโนโลยีเครื่องสแกนใบหน้ามาใช้ประโยชน์ในด้านต่างๆ 

เช่น การสแกนใบหน้าเพ่ือเช็คชื่อเข้า - ออกโรงเรียนในช่วงเวลาต่างๆ การเข้าห้องในช่วงเวลาพักของนักเรียน 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

กิตติกรรมประกาศ 

 การทำโครงงานเรื่อง “เครื่องตรวจจับใบหน้า” ส่งผลให้คณะผู้จัดทำได้รับความรู้และประสบการณ์ 

ในด้านต่างๆ ไม่ว่าจะเป็นความรู้เกีย่วกับหลักการทำงานของเครื่องสแกนใบหนา้ การใช้งานโปรแกรมต่างๆ เช่น 

ภาษา Phython โครงงานดังกลา่วพร้อมทั้งรายงานได้สำเรจ็แลว้ ซึ่งโครงงานดังกล่าวนี้ได้รับความรว่มมือ คำปรึกษา 

ข้อแนะนำและการสนับสนุนจากบุคคลดังนี้ 

1. น.ต.สมเกียรติ สมมิตร 2. ว่าที่ ร.ต.กฤษณะ เพ่ิมคำ และ 3. พ.จ.ต.ธนาคร ศรีเตชะ ซึ่งท่านได้เป็นที่ปรึกษา

โครงงานดังกล่าวนี้ ข้าพเจ้าคณะผู้จัดทำโครงงานทุกคน ใคร่ขอขอบพระคุณ คุณครูที่ปรึกษาเป็นอย่างยิ่งที่มี

ส่วนร่วมในการให้ข้อมูลคำแนะนำที่เป็นประโยชน์ต่อโครงงานนี้ และเป็นที่ปรึกษาในการทำรายงานฉบับนี้จน

เสร็จสมบูรณ์ ตลอดจนให้การดูแลและให้ความเข้าใจเกี่ยวกับการใช้งานโปรแกรมเป็นอย่างดีมาโดยตลอด ซึ่ง 

ข้าพเจ้าขอขอบพระคุณเป็นอย่างสูงไว้ ณ ที่นี้ด้วย 

 

 คณะผู้จัดทำ 

  กลุ่มที่ 10 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

สารบัญ 

เรื่อง           หน้า 

บทคัดย่อ          

กิตติกรรมประกาศ 

บทที่ 1 บทนำ 1 

- ที่มาและความสำคัญของโครงงาน         

- วัตถุประสงค์          

- วิธีดำเนินงาน         2 

- ขอบเขตของโครงงาน          

- ระยะเวลา         

- ประโยชน์ที่คาดว่าจะได้รับ        

บทที่ 2 ทฤษฎีและงานวิจัยที่เกี่ยวข้อง       3 - 5 

- 2.1 Raspberry Pi 

- 2.2 Webam Oker (177) Black  6 

- 2.3 จอ 3.5 นิ้ว Touch Screen Raspberry Pi   7 

- 2.4 Memory Card Micro SD 16GB Class 10 Gen 2   8 

- 2.5 Adapter ชาร์จไฟ พร้อมสาย Micro USB        9 

- Function หลัก           10 

- ขั้นตอนการป้อน Code ตรวจจับใบหน้า 11 - 12 

- ติดตั้งกล้อง            13 

บทที่ 3 ขั้นตอนการดำเนินงาน          14 

- 3.1 วิธีการดำเนินงาน 

- 3.2 แผนการดำเนินงาน           15 

- 3.3 วัสดุและอุปกรณ์           16 



 

 

- 3.4 หลักการทำงาน Block Diagram และ Flowchart  17  

- 3.5 ขั้นตอนการดำเนินงาน  18 

- 3.5.1 การวางแผนและออกแบบ  

- 3.5.2 ขั้นการเขียนโปรแกรม  19 – 22 

- 3.5.3 การจัดทำ  23 - 25 

บทบทที่ 4 ผลการทดลอง  26 - 27 

- 4.1 หลักการทำงานของระบบตรวจใบหน้า 

บทที่ 5 สรุปและข้อเสนอแนะ 28 

- 5.1 สรุปผลการศึกษา 

- ปัญหา 

- ข้อแนะนำจากคณะกรรมการที่นำมาแก้ไข 

ภาคผนวก   29 

บรรณานุกรม   30 

        

 



1 
 

บทท่ี 1 

บทน ำ 

1.1 ในปัจจุบันการระบุตัวบุคคลสามารถท าได้หลายวิธี เช่น การดูหมายเลขบตัรประจ าตัว  
ประชาชนการดูรอยต าหนิ การดูรอยแผลเป็นตามร่างกาย เป็นต้น ซึ่งเป็นวธิทีี่ง่ายและสะดวก ท าให้
สามารถท างานไดอ้ยา่งรวดเรว็แต่กส็ามารถเกดิขอ้ผดิพลาดไดเ้ช่นเดยีวกนั เพราะวธิกีารดงักล่าวสามาร
ถลอกเลยีนแบบไดง้า่ยและมคีวามเป็นเอกลกัษณ์ต่างๆ เพราะฉะนัน้จงึหาวธิกีารพสิจูน์และระบุตวับุคคล
ที่มปีระสทิธิภาพและแม่นย ามากขึ้นเพื่อเลี่ยงการเกิดข้อผิดพลาดต่างๆ และปัจจุบนันี้  ระบบสแกน
ใบหน้าเป็นทางเลอืกอกีอย่างหนึ่งทีส่ามารถน ามาใชใ้นการท าสถติใิชง้านได้ต่อองคก์รหรอืหน่วยงานใน
ดา้นต่างๆ จากการศกึษาพบว่าการพสิจูน์ และระบุตวัตนของบุคคลโดยการอาศยัขอ้มลูพืน้ฐานทางดา้น
ร่างกายของมนุษย์หรือที่เรียกว่า ไบโอเมตริก (Biometrics) ซึ่งสามารถท าได้หลายวิธี เช่น การ
ตรวจสอบม่านตา การตรวจสอบดเีอ็นเอ การตรวจสอบโครงสรา้งใบหน้า และการตรวจสอบลายนิ้วมอื 
เป็นต้น ซึง่วธิไีบโอเมตรกิ เป็น วธิกีารระบุตวับุคคลทีม่ปีระสทิธภิาพมากทีสุ่ดในปัจจบุนั เพราะเป็นวธิทีี่
ยากต่อการเลยีนแบบ มคีวามคงสภาพสูงและมเีอกลกัษณ์ของแต่ละบุคคล จงึเป็นวธิทีี่แพร่หลายใน
ปัจจุบนัและมแีนวโน้มที่จะเพิ่มมากขึ้นในอนาคต  ในด้านระบบรกัษาความปลอดภยัก็เช่นกัน มกีาร
น าเอาเทคโนโลยทีางดา้นไบโอเมตรกิ (Biometrics) มาพฒันาและใชง้านจรงิในชวีติประจ าวนั 

 

ท่ีมำและควำมส ำคญัของโครงงำน 

 ตามที่ รร.อล.กวก.อล.ทร. มวีตัถุประสงค์ให้นักเรยีนจ่า พรรคพเิศษเหล่าอิเล็กทรอนิกส์และ
ไฟฟ้า ชัน้ปีที2่จดัท าโครงงานสิง่ประดษิฐป์ระจ าปีการศกึษา2562 ซึง่ในปัจจบุนัมเีทคโนโลยต่ีางๆรวมถงึ
อุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์มากขึ้น ทางเลือกให้ใช้ก็มากขึ้นด้วยแต่แบบใดที่จะประหยดัต้นทุนและมี
ประสทิธภิาพในการท างานที่สมบูรณ์ที่สุด ผู้ท าโครงงานได้เหน็ถงึปัญหาที่เกดิขึ้นกบัผู้ท าโครงงานคอื 
การตรวจสอบการเข้าโรงเรยีน ปัญหาคือ นักเรยีนบางคนเข้าโรงเรยีนช้ากว่าเวลาที่ก าหนด ผู้ท า
โครงงานจงึได้คดิคน้หาวธิกีารตรวจสอบนักเรยีนคนใดเขา้โรงเรยีนชา้กว่าเวลาที่ก าหนด ผูท้ าโครงงาน
จงึไดท้ าโครงงานนี้ขึน้มาเพื่อน าไปใชไ้ดจ้รงิในชวีติประจ าวนั 

 

วตัถปุระสงค ์

 1. เพื่อสรา้งเครือ่งสแกนใบหน้า 

 2. เพื่อตรวจสอบการเขา้โรงเรยีนของนกัเรยีนดว้ย Face Scan 
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วิธีด ำเนินกำร 

 1. ปรกึษาครทูีป่รกึษาโครงงานเกีย่วกบัขอบเขตของโครงงานทีจ่ะท า 

 2. ศกึษาขอ้มลูเกี่ยวกบัอุปกรณ์แต่ละตวัทีต่อ้งใชโ้ครงงาน ไดแ้ก่ เครือ่งสแกนใบหน้า , Raspberry 
     Pi3 เป็นต้น  

 3. สัง่ซือ้อุปกรณ์ทีเ่กี่ยวขอ้ง 

 4. ป้อน Code ให ้Raspberry Pi3 

 5. ประกอบวงจรอเิลก็ทรอนิกส ์

 6. ทดลองใชง้านและแกไ้ขสิง่ทีผ่ดิพลาด 

 7. จดัท ารปูเล่มรายงานของโครงงานเพื่อเสนอคร ู

 

ขอบเขตของโครงงำน 

 1. ระยะกลอ้งในการตรวจจบัใบหน้าไมเ่กนิ 1.5 เมตร  

 2. ความละเอยีดกลอ้งทีใ่ชต้รวจจบัใบหน้า 2.0 -16.0 Megapixels 

 

ระยะเวลำ 

 ระยะเวลาในการท าโครงงานวนัที ่21 ม.ค.2563 - 13 ม.ีค.2563 (8 สปัดาห)์ 

 

ประโยชน์ท่ีคำดว่ำจะได้รบั 

 1. ไดก้ารตรวจสอบการเขา้โรงเรยีนของนกัเรยีนดว้ย Face Scan 

 2. ไดเ้รยีนรูก้ารท างานของระบบตวัสแกนใบหน้า 

 3. ไดเ้รยีนรูก้ารท างานเป็นทมีและไดน้ าความรูท้ีไ่ดจ้ากการศกึษาภาคทฤษฎมีาประยุกตใ์ชง้านจรงิ 
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บทท่ี 2 

ทฤษฎีและงำนวิจยัเก่ียวข้อง 

การรูจ้ าภาพจะบรรยายลกัษณะของภาพในการรูจ้ าภาพจะต้องจ าแบบรูปและองค์ประกอบ
ภาพแต่ละภาพเพื่อแยกแยะภาพที่ต่างกนัและลกัษณะเด่นของแต่ละภาพซึ่งการมองภาพของมนุษยแ์ละ
คอมพิวเตอร์ไม่ว ่าจะเป็นภาพที่ถ่ายโดยใช ้กล ้องธรรมดาหรอืแบบดจิติอลถ้ามองในแบบของ
คอมพวิเตอร์คอืจะมจีุดสีหลายๆจุดทีห่น้ามาเรยีงต่อๆกนัจนสามารถบ่งบอกไดว้่าเรยีงกนัเป็นรปูอะไร
เนื้อหาของรปูภาพเป็นอย่างไรการมองเพื่อท าความเขา้ใจรูปภาพไม่ว่าจะเป็นภาพถ่ายหรอืภาพที่เป็น
แบบดจิติอลในคอมพวิเตอรก์็ตามในมุมมองของมนุษย์กบัรูปภาพหรอืมุมมองของคอมพวิเตอร์กบั
รูปภาพเป็นคนละมุมกนัและแตกต่างกนัอยา่งสิน้เชงิ มนุษยส์ามารถเขา้ใจถงึเนื้อหาของภาพไดว้่าภาพ
ที่ปรากฏนัน้ให้ความพึงพอใจความน่าสนใจมากน้อยเพียงใดและภาพนัน้บอกอะไร  สามารถสื่อถึง
ความรูส้กึอะไรบางอย่างไดห้รอืไมแ่ละอกีหลายๆความรูส้กึที่ไดจ้ากการมองภาพแต่เมือ่รปูภาพถูกน ามา
ท าเป็นภาพในคอมพิวเตอร์คอมพวิเตอร์จะรู้และเข้าใจภาพเป็นเพียงจุดสีหลายๆจุดที่เรยีงต่อกันใน
ความสมัพนัธร์ะหว่างจดุภาพทีเ่หมาะสม 

2.1 Raspberry Pi3 

 (ออกเสยีงว่า ราส-เบอร-์รี-่พาย) เป็นเครือ่งคอมพวิเตอรข์นาดจิว๋ ทีม่ขีนาดเพยีงเท่ากบับตัรเครดติ ที่
ส าคญัคอื ราสเบอรร์ีพ่ายนี้มรีาคาทีถู่กมากเมื่อเทยีบกบัคอมพวิเตอรเ์ดสก์ทอ็ปปกต ิซึง่มรีาคาเพยีงแค่
หนึ่งพนักว่าบาทเท่านัน้ มกีารท างานได้เหมอืนเครื่องคอมพวิเตอรท์ุกอย่าง เราสามารถต่อราสเบอรร์ี่
พายนี้เข้ากับจอคอมพิวเตอร์หรอืจอทีวีที่รองรบั HDMI หรอืถ้าไม่มพีอร์ต HDMI ก็สามารถต่อผ่าน
สายสญัญาณวดิโีอปกต ิ(เสน้สเีหลอืง) ไดเ้ช่นกนั แต่ความละเอยีดอาจจะต ่ากว่า 

 

 

 

 

 

 

 

           นอกจากต่อจอแสดงผลแล้ว ก็ต้องต่ออุปกรณ์รบัข้อมูลราสเบอร์รี่พายจะรองรบัเมาส์และ
คยีบ์อรด์ผ่าน USB port ปกต ิเพราะฉะนัน้สามารถน าเมาส์และคยีบ์อรด์ที่มอียู่แลว้มาต่อไดเ้ลย ระบบ
จา่ยไฟของราสเบอรร์ีพ่ายใชเ้สยีบสาย Mini USB ทีใ่ชช้ารจ์มอืถอืและอุปกรณ์อื่นๆ เขา้กบัคอมพวิเตอร์
หรอืเขา้กบัหวัชารจ์ไฟมอืถอืกไ็ดเ้ช่นกนั 
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คณุสมบติัทำงเทคนิค 

- ชปิประมวลผลหลกั : Broadcom BCM2837 ARM 

- Cortex-A53 แบบ 4 แกน ความเรว็ 1.2GHz 

- หน่วยประมวลกราฟิกหรอื GPU : Broadcom 

- VideoCore IV dual-core GPU หรอืเทยีบเท่า รองรบัการแสดงผลผ่านจอ HDMI 

- หน่วยความจ า SDRAM : 1GB LPDDR2 

- ส่วนสื่อสารข้อมูล : พอร์ตอีเธอร์เน็ต 10/100, WiFi 2.4GHz 802.11n และ Bluetooth 4 
 (Bluetooth Low Energy - BLE) 

- จุดต่อ : USB 2.0 จ านวน 4 พอร์ต รองรบัการขยายผ่าน USB ฮบั ใช้เชื่อมต่อกบัอุปกรณ์ 
USB ได้หลายแบบอาทิ เมาส์, คีย์บอร์ด, WiFi ดองเกิล, บลูทูธดองเกิล, ฮาร์ดดสิก์ภายนอก, 
USB แฟลชไดรฟ เป็นตน้ 

- แจก๊ AV ทีร่วมเอาตพ์ุตเสยีงและสญัญาณภาพหรอืวดิโีอไวด้ว้ยกนัเป็นแจก๊หฟัูง 3.5 มม. 

- คอนเน็กเตอร์หรือจุดต่อพอร์ตอินพุตเอาต์พุต 40 ขา (General • Purpose Input / Output : 
GPIO) ทีม่ขีาต่อบสั SPI (Serial Peripheral Interface Bus), I²C, I²S, ขาสญัญาณรบัส่งขอ้มูล
อนุกรมหรอื UART 

- ซอ็กเกต็ของ micro SD การด์ส าหรบัเสยีบ micro SD การด์ทีต่ดิตัง้ระบบปฏบิตักิารแลว้ 

- จดุต่อ CSI ส าหรบัต่อโมดลูกลอ้ง Raspberry Pi 

- จดุต่อ DSI ส าหรบัจอแสดงผล LCD 

- จดุต่อไฟเลีย้ง +5V ผ่านคอนเน็กเตอร ์microUSB 

- ความตอ้งการไฟเลีย้ง : +5V 2.5A เป็นอยา่งน้อย แนะน าใชง้านกบั Adapterไฟตรง +5V 2.5A 
 ขึน้ไป หรอืเครื่องจ่ายไฟส ารอง Power Bank +5V ที่มคีวามสามารถในการจ่ายกระแสไฟฟ้า
 มากกว่า 2A ขึน้ไป 
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Raspberry Pi3 มขีาใหต่้อใชง้าน 40 ขา 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 หลกัๆแลว้คอื จุดต่อไฟ 5 V , 3.3V, และกราวด ์และขาส าหรบัต่ออุปกรณ์เพื่อรบัค่าอนิพุตหรอื
ส่งค่าเอาต์พุต ออกไป และยงัมขีาทีพ่เิศษๆ นัน่กค็อื ขาส าหรบัเชื่อมต่อ I2C(ขา3และ5) ทีจ่ะท าใหบ้อรด์
สามารถสื่อสารกบัอุปกรณ์ภายนอกไดม้ปีระสทิธภิาพมากขึน้(สื่อสารกบัอุปกรณ์ 2 ทศิทาง) และพอรต์
ส าหรบัสญัญาณ pwm ( พีด่บัเบิล้ยเูอม็ ) 1 ขา(ขา4) อาจจะน้อยแต่เราสามารถคน้หาไลบารีท่ีท่ าให ้ขา 
pwm เยอะขึน้จาก google ได้ โดยขา pwm นี้ส่วนมากจะไปใช้งานในการควบคุมความเรว็มอเตอร์
หรอืควบคุมservoมอเตอร ์ ในการเขยีนโปรแกรมควบคุมขาของบอรด์นัน้ผู้ใช้จะต้องก าหนดว่าจะ
ใชม้าตรฐานไหนในการเรยีกใชข้าของอุปกรณ์ จะม ี2 มาตรฐานกค็อื BOARD และ BCM 

 - BOARD คอื หมายเลขขาทีอ่ยูใ่นกรอบสแีดง 

 - BCM คอื หมายเลยขาทีอ่ยูด่า้นนอกกรอบสแีดงทีข่ ึน้ตน้ดว้ยค าว่า GPIO 
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2.2 WEBCAM OKER (177) BLACK 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

  ตวักลอ้งมลีกัษณะทรงกลมเป็นแท่งกระบอกทีด่้านหน้าปลายสุดออกแบบใหห้มุนเพื่อปรบัระยะ
เลนสก์ลอ้งใหม้คีวามคมชดัไดเ้อง ( สามารถจบัโฟกสัภาพใกลสุ้ดทีร่ะยะ 3 เซนตเิมตร ) ตวักลอ้งยดึตดิ
กบัฐานรองทีส่ามารถปรบัหมุนมุมกลอ้งไดท้ัง้ 360 องศา และปรบัมุมสงู - ต ่าได ้ตรงปลายฐานออกแบบ
เป็นวสัดุยดืหยุ่นทีส่ามารถปรบัระดบัได ้เพื่อให้สามารถยดึตดิกบัวสัดุต่างๆ ได้ด ีไม่ว่าจะเป็นจอ LCD, 
CRT หรอืคอมพวิเตอรโ์น๊ตบุ๊ค 

คณุสมบติั 

 - ยีห่อ้ OKER รุน่ OE-177 

 - เลนสเ์ลนสก์ระจกคุณภาพสงู 

 - ความละเอยีด 2.0M Pixels สงูสุด 16.0M Pixels ดว้ยซอฟตแ์วร ์

 - อตัราเฟรม 60 เฟรมต่อวนิาท ี

 - ระยะโฟกสั 30 มม. - ไมส่ิน้สุด 

 - อนิเตอรเ์ฟส USB 2.0 

 - ความตอ้งการของระบบ Windows 2000, ME, XP, Vista 

 - ขอ้มลูเสยีงรบกวน 48 เดซเิบล 
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2.3 จอ 3.5 น้ิว Touch Screen Raspberry Pi 

 

 

 

 

 

 

 

 

ลกัษณะเฉพำะ 

- อนิเตอรเ์ฟส LCD: SPI 

- ตวัควบคุมหน้าจอสมัผสั: XPT2046 

- แสงพืน้หลงั: LED 

- ประเภทจอแอลซดี:ี TFT 

- ความละเอยีด: 480x320 DOTS 

- ระบบหลกั: วสิยัทศัน์ 3.18.9 

- ความเรว็ SPI: 32MHz 

- ดชันีระดบัส:ี 65536 

- การใชพ้ลงังาน / แบค็ไลทปั์จจบุนั: TBD 

 - รองรบัระบบ Raspbian ท าใหร้ะบบของคุณ: 

1) เล่นวดิโีอ (รองรบัหลายรปูแบบ, MP4 และอื่น ๆ ) 

2) ถ่ายภาพโดยการสมัผสั (มากถงึ 17 โหมดกลอ้ง) 

3) สนบัสนุนแป้นพมิพซ์อฟตแ์วร ์(การโตต้อบของระบบโดยไมใ่ชแ้ป้นพมิพ ์/ เมาส)์ 

4) ไดรเวอรก์ารสนบัสนุนถูกตดิตัง้โดยอตัโนมตัิ 
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2.4 Memory Card Micro SD 16GB Class 10 Gen 2 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

คณุสมบติั 

 - ประเภทการด์: MICRO SD-SDHC ความจ:ุ 16GB 

 - ความเรว็ในการเขยีนขอ้มลู: 45MB / S 

 - ความเรว็ในการอ่านขอ้มลู: 45MB / S 

 - อื่น ๆ : MICROSDHC CLASS 10 UHS-I 80R 

 - แฟลชการด์ 45MB / S อ่านระดบั 10 

 - UHS-I 
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2.5 Adapter ชำรจ์ไฟ พร้อมสำย Micro USB 

 

  
 

 

 

 

 

 

- Adapterชารจ์ไฟส าหรบัรชีารจ์แบตเตอรีผ่่านพอรต์ USB 2 พอรต์ 

- รองรบัการชารจ์ไฟสมารท์โฟนและแทบ็เลต็ 

 - ระบบตดัไฟอตัโนมตัเิมือ่รชีารจ์ไฟเตม็ 

คณุสมบติัพิเศษ 

 - Adapterชารจ์ไฟรองรบัการรชีารจ์ผ่านพอรต์ USB เพื่อรชีารจ์แบตเตอรีใ่หก้บัตวัอุปกรณ์ต่อ
พ่วง    เช่น สาย Lightning หรอื Micro ส าหรบัรชีารจ์ 

 - อุปกรณ์ไดพ้รอ้มกนั 2 เครือ่ง ผ่านช่องเสยีบ USB 2 พอรต์ ทีใ่หก้ระแสไฟสงูสุด 2.1(Max) 
แอมป์ 

   ป้องกนักระแสไฟเกนิ 

 - ผลติดว้ยวสัดุคุณภาพสงู แขง็แรง ทนการกระแทกFireProof วสัดุแบบไมต่ดิไฟ 

ข้อมลูทำงเทคนิค 

 - Input : AC 110-240V 50/60Hz 0.3A 

 - Output : 2xUSB 2.1A (MAX) 10.5W 

 - สาย Micro USB เป็นสายชารจ์ทีใ่ชส้ าหรบัระบบ Android ทัว่ไปรองรบัการชารจ์ และถ่ายโอนขอ้มลู
ต่าง  ๆ
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Function หลกั  

Face_locations ใชส้ าหรบั detect ใบหน้าในรปูภาพ 

Face_encodings ใชส้ าหรบัสกดั feature 128มติ ิของใบหน้านัน้ๆ 

Compare_faces ใชเ้ปรยีบเทยีบใบหน้า กบั เซตขอ้มลูใบหน้าทัง้หมด โดยใชก้ระบวนการ vote 

 

กำรติดตัง้ระบบปฏิบติักำร Raspberry Pi 3 

        

 

 

 

 

 

 

 

         การติดตัง้ระบบปฏบิตั ิการให้กบั Raspberry Pi 3 มวีธิกีารท าง่าย ๆ เพยีงแค่เขยีนไฟล์ 
. img ลงใน Micro SDCard ด้วยโปรแกรม ถ้าใช้ระบบปฏบิตัิการ Windows สามารถใช้โปรแกรม Win32 
DiskImagerแต่ถ้าใช้ระบบปฏิบัติการ Linux เหมือนในบทความนี้ก็ใช้โปรแกรม etcher สามารถ
ดาวน์โหลดได้ที่ 

https://www.balena.io/etcher เพื่อใชใ้นการเขยีนไฟล ์.img ลงใน Micro SD Card โดยการเปิดโปรแกรม etcher
แลว้เลอืกไฟล ์image ทีไ่ดท้ าการดาวน์โหลดมาเตรยีมไวแ้ลว้ จากนัน้จงึเลอืกไดวข์อง Micro SD Card และ
กดปุ่ มFlash จากนัน้รอจนกว่าจะด าเนินการเสร็จ ก็เป็นอันเสร็จสิ้นส าหรบัการติดตัง้ระบบปฏิบตัิ การ 
raspbian แบบใช้ไฟล ์ image เขยีน img ลงใน Micro SD Card ( บทความนี ้ใช ้Sandisk MicroSD 
Ultra Class 10 16 Gb ) 

สามารถน า Micro SD Card ไปเสยีบกบัเครือ่ง Raspberry Pi ไดเ้ลย 

 

 

 

 

 

https://www.balena.io/etcher
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ขัน้ตอนกำรป้อน Code ตรวจจบัใบหน้ำ  

from imutils import face_utils 

import dlib 

import cv2 

from imutils.video import VideoStream 

import imutils 

import time 

 

detector = dlib.get_frontal_face_detector() 

 

print("->Starting Face Detection") 

c = VideoStream(src=0).start()         #For webcam, comment it if using Raspberry Pi Camera 
module 

#c = VideoStream(usePiCamera=True).start()       #For Raspberry Pi Camera module, comment 
it if using webcam 

time.sleep(2.0) 

 

while True: 

 

    frame = c.read() 

    frame = imutils.resize(frame, width=450) 

    gray = cv2.cvtColor(frame, cv2.COLOR_BGR2GRAY) 
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    rects = detector(gray, 0) 

 

    for rect in rects: 

        x1 = rect.left() 

        y1 = rect.top() 

        x2 = rect.right() 

        y2 = rect.bottom() 

        frame = cv2.rectangle(frame, (x1,y1), (x2,y2), (255, 0, 0), 2) 

    cv2.imshow("Frame", frame) 

    key = cv2.waitKey(1) & 0xFF 

 

    if key == ord("q"): 

        break 

 

cv2.destroyAllWindows() 

c.stop() 
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ติดตัง้กล้อง 

  

 

 

 

 

 

 เชื่อมต่อ web camera กบั Raspberry pi โดยเสยีบสาย USB ใหเ้รยีบรอ้ยโดย 

1. ขัน้ตอนการเชื่อมต่อกลอ้ง webcam กบั raspberry pi 
 ดว้ยค าสัง่ sudo apt – get install fswebcam 

2. ขัน้ตอนการตดิตัง้ Face Detection ตรวจจบัใบหน้า 
 ดว้ยค าสัง่ sudo apt – get install python - opencv 
 เพื่อใหโ้ปรแกรมเปิดกลอ้ง 

3. ขัน้ตอนสัง่ใหท้ าการ Detection ตรวจจบัใบหน้า 
 ดว้ยค าสัง่  
 nano face_detect.py 
 python3 face_detect.py 
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บทท่ี 3  

ขัน้ตอนกำรด ำเนินงำน 

3.1 วิธีกำรด ำเนินงำน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

START 

ศกึษารวบรวมขอ้มลู 

เสนอโครงงานตอ่อาจารยท์ี่ปรกึษา 

เสนอ รร.อล.กวก.อล.ทร. 

เขียนโปรแกรมท าการลงโปรแกรมใหก้บัอปุกรณ ์

ทดสอบโปรแกรม 

ออกแบบและจดัเตรยีมวสัดอุปุกรณ ์

ทดสอบการใชง้านสแกนใบหนา้ 

น าเสนอโครงงาน 

END 

แกไ้ขโปรแกรม 
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3.2 แผนกำรด ำเนินงำน 

ตำรำงท่ี 3.2 แผนกำรด ำเนินงำน 

รำยกำรปฏิบติั  
 ต.ค. พ.ย. ธ.ค. ม.ค. ก.พ. มี.ค. 

1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 

นักเรียนเสนอช่ือ

โครงงำน 
                                                

น ำเสนอข้อมลูเก่ียวกบั
โครงงำนให้ครท่ีู

ปรึกษำทรำบ 

                                                

กลัน่กรองโครงงำน                                                

เสนอรำยกำรวสัด ุ

จ ำนวนและรำคำ 
                                                

ค้นคว้ำข้อมลู                                                 

นักเรียนจดัท ำเอกสำร 

เสนอขออนุมติัจดัท ำ
โครงงำน 

                                                

เสนอ รร.อล. ขออนุมติั

จดัท ำโครงงำน 
                                                

ด ำเนินกำรจดัท ำ

โครงงำน 
                             1 2 3 4 5 6 7 8    

ฝึกน ำเสนอโครงงำน                                                 

ส่งช้ินงำนและเอกสำร

โครงงำน 
                                                

จดัท ำบอรด์นิทรรศกำร
โครงงำน 

                                                

จดันิทรรศกำรโครงงำน                                                 
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3.3 วสัดแุละอปุกรณ์ 
 
 

 
 

ตำรำงท่ี 3.3 วสัดแุละอปุกรณ์ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

ล าดบั 
รายการ จ านวน หน่วย ราคา/

หน่วย 
รวม(บาท) 

1 Raspberry Pi3 Model B+ 1 บอรด์ 1800 1800 

2 Webcam OKER 1 ตวั 480 480 

3 จอ LCD 3.5 นิ้ว ส าหรบัRaspberry Pi3B+ 1 จอ 550 550 

4 Powersupply Moedel : s-120-24 1 ตวั 600 600 

5 Adapter ชารจ์ไฟ พรอ้มสาย Micro USB 1 ตวั 145 145 

6 
Memory Card Micro SD 16GB Class 10 
Gen 2 

1 ตวั 250 250 
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3.4 หลกักำรท ำงำน Block Diagram และ Flowchart   
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3.5 ขัน้ตอนกำรด ำเนินงำน 

3.5.1 กำรวำงแผนและออกแบบ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



19 
 

3.5.2 ขัน้กำรเขียนโปรแกรม 

 1)  ศกึษาหาความรูจ้ากครทูีป่รกึษา 
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 2) ศกึษาเพิม่เตมิจากอนิเตอรเ์น็ต 
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 3) ตดิตัง้ระบบปฏบิตักิารใหก้บั Raspberry Pi 3 โดยใชร้ะบบปฏบิตักิาร Raspbian 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  



22 
 

4) ตดิตัง้โปรแกรมต่างๆเช่น จอ LCD , และตดิตัง้ USB Webcam ใหก้บั Raspberry Pi3 

 

 

 

 

 

 

 

 

              รปู 4.1 ตดิตัง้ USB Webcam    รปู 4.2 ตดิตัง้โปรแกรมจอLCD 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รปู 4.3 ตดิตัง้ Face Detection ตรวจจบัใบหน้า 
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3.5.3 กำรจดัท ำ 

 1) ถ่ายรปูท าฐานขอ้มลูส าหรบัการสแกนและบนัทกึใน Memory Card 

     1.1 นรจ. สทิธนินท ์ เพช็รอยู่ ชัน้2 ตอน3 เหล่าอเิลก็ทรอนิกส ์หอ้ง ง เลขที8่ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

            1.2. นรจ. พาณุ  มทีอง ชัน้2 ตอน6 เหล่าอเิลก็ทรอนิกส ์หอ้ง ง เลขที3่ 
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 2) จดัท ากล่องตดิตัง้เครือ่งสแกนใบหน้า 

     2.1 เจาะรสู าหรบัการตดิตัง้กลอ้ง จอ พดัลมระบายอากาศ สายไฟต่าง ๆ และน ากระดาษ
ทรายขดั ตกแต่งใหส้วยงาม 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

    2.2 ตดิตัง้จอโดยใชก้าวรอ้นตดิกบักล่อง  
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             2.3 ตดิตัง้กลอ้งโดยใชน๊้อตทีม่อียูย่ดึกบักล่อง 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 2.4 ตดิตัง้พดัลมระบายอากาศโดยก าหนดรทูีจ่ะเจาะและยดึพดัลมดว้ยน๊อต 
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บทท่ี 4 

ผลกำรทดลอง 

4.1 หลกักำรท ำงำนของระบบสแกนใบหน้ำ 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

รปูท่ี 4.1 แสดงกำรท ำงำนของระบบสแกนใบหน้ำด้วย Raspberry Pi 3 

1. Webcam OKER ท าหน้าทีจ่บัภาพใบหน้าแลว้ส่งให ้Raspberry Pi 3 

2. Raspberry Pi 3 ท าหน้าทีป่ระมวลผลใบหน้ากบัฐานขอ้มลู 

3. LCD Raspberry 3.5 ″  ท าหน้าทีร่บัการประมวลผลจาก Raspberry Pi 3 และแสดงผลการ Scan 

 

 

 

 

 

 

Face Scan 

Webcam  
OKER 

Adapter 5v 2.1A Raspberry Pi 3 
LCD Raspberry 

 3.5 ″  



27 
 

 

 

 

 

 

 

ตำรำงท่ี 4.1 ระยะท่ีกล้องสำมำรถตรวจจบัใบหน้ำได้ 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ระยะทางทีก่ลอ้งสามารถตรวจจบัได้
(เมตร) 

ผลลพัธ ์

2.5 ไมส่ามารถตรวจจบัใบหน้าได ้

2 ไมส่ามารถตรวจจบัใบหน้าได ้

1.5 สามารถตรวจจบัใบหน้าได ้

1 สามารถตรวจจบัใบหน้าได ้

0.5 สามารถตรวจจบัใบหน้าได ้
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บทท่ี 5 

สรปุปัญหำและข้อเสนอแนะ 

5.1 สรปุผลกำรศึกษำ 

1. ศกึษาการใชง้านการควบคุมของตวัโปรแกรมไปไดด้ใีนระดบัหนึ่งแต่กม็คีวามผดิพลาด ดา้นการภาษา  

 Python ในการ Run โปรแกรมลงตวั Raspberry 

2. การท างานของ Raspberry มขีอ้จ ากดั หลายด้าน เช่น ด้าน Ram ในการ Process ท าให้ข้อมูลมคีวาม
ล่าชา้ 

3. การท างานของระบบสแกนใบหน้าสามารถตรวจจบัใบหน้าได้ตามค าสัง่แต่ยงัมกีารผดิพลาดกบั
บางค าสัง่ 

 ทีใ่ชใ้นการตรวจจบัใบหน้า 

 

ปัญหำ 

5.2.1. ระบบยงัไมไ่ดท้ างานแบบอตัโนมตั ิยงัเป็นการท างานแบบรบัค าสัง่ทลีะค าสัง่ 

5.2.2. Raspberry pi มคีวามลา้ชา้กระบวนการประมวลผลชา้ 

5.2.3. Raspberry มอุีณหภูมสิงูเกนิ 53 องศาเซลเซยีส มกีารระบายความรอ้นทีไ่ม่ดจีะส่งผลให ้ 

         เครือ่งไมท่ างาน 

 

ข้อแนะน ำจำกคณะกรรมกำรท่ีน ำมำแก้ไข 

- วตัถุประสงคท์ีช่ดัเจนและสอดคลอ้งกบัหวัขอ้โครงงาน 

- ระบุขอบเขตของโครงงาน 

- ทีม่าแนวคดิทีช่ดัเจน 
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ภำคผนวก 

 

 บอรด์ Raspberry Pi WEBCAM OKER 

 

 

  

 

 

Adapter ชำรจ์ไฟ พร้อมสำย Micro USB จอ LCD 3.5 น้ิว Touch Screen 

 

 

 

 

 

 

 

 

ช้ินงำน 
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